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La implementacion de una aplicacion que constalemontaje de un servidor en
LinuxCentos 6.3 con la comunicacion a través delcepto de redes Inalambricas
interactuando con una camara IP que se encuentrdadw en el Dispositivo de
Reconocimiento Aéreo(Quadcopter) para que puedacanar imagenes, videos a
través de varios servicios de aplicaciones cowaunicacion entre distintos protocolos
y que dicha data pueda ser interpretada por loduobores con el objetivo de poder
ayudar al descongestionamiento vehicular en ebodrd Troncal sabiendo el estado de
la avenida principal5 de Agosto por medio de este reconocimiento agecidir si

se toma una via alterna para llegar hacia su deserealizaron configuraciones por
medio de aplicaciones Open source para que estanacion pueda ser vista desde la
web a través de este desarrollo tecnologico ta @isravés de un dispositivo mévil Gtil
para los conductores. La implementacion final sejégutd en fases; lo primero fue
ensamblar y configurar el Servidor Centos 6.3 amteptos LVM, luego se habilitaron
2 servicios para el almacenamiento desde la catRadel Quadcoptero hasta nuestro
servidor por medio de servicios como el Samba (ShB) su puerto 445 y a su vez el
servicio Ftp con su puerto 21, con estos serviparemos guardar toda nuestra base
de datos de imagenes y videos para que puedantexgarétadas por los conductores. Se
configuré un programa Open source llamado ISPY pae el administrador de este
dispositivo pueda tener la posibilidad de haceragamplementaciones en la cdmara
que se detalla en todo el proyecto, se activaramtaal con la tecnologia java
programando a través de una aplicacion desarrotisgaenvie correos electrénicos
cuando hay deteccion de placas de vehiculos yquerael administrador le pueda dar
un uso mas especifico al momento de la planea@éeaaSe configuré también en
periféricos de salida como lo son los Teléfonogligentes donde se le instalé el
programa Ispy para celulares y publicacion Webaeprbpia Pagina de este programa
Open Source.
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ABSTRACT

The implementation of an application that consisis setting up a server in
communication with LinuxCentos 6.3 through the @picof interacting with a
Wireless network IP camera that is mounted on tbeicd Aerial Reconnaissance
(Quadcopter) so you can store images, videos threagious application services to
communication between different protocols and thath data can be interpreted by
drivers with the aim to help the vehicular decotigesin the canton the Trunk knowing
the state of the strip through August 25 this deximvey and decide if you take an
alternate route to get to your destination, sestiage made through Open source
application so that this information can be viewgdm the web through this
technological development or viewed through a dewiseful for mobile drivers. The
final implementation is executed it in phases;tfieas to assemble and configure
Centos 6.3 server with LVM concepts, then 2 foraje services were enabled from the
IP camera Quadcoptero to our server via servikesSamba (SMB) with its port 445
and in turn the service ftp with its port 21, thesevices can keep all our database of
pictures and videos so they can be interpretedrivgrd. Open source program called
ISPY for the administrator of this device may hatree ability to do several
implementations in the chamber which is detaile@ufhout the project, with java
technology alerts were activated by programmingapplication that is configured to
send emails when detecting license plates andtligabdministrator can give you a
more specific use when planning air. It is alsofigumed in output devices such as
smart phones where you installed the program Idmpnes and posting on the Web
page itself Open Source program.
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INTRODUCCION

La presente tesis tiene como objetivo fundameatahplementacion de un sistema de
reconocimiento aéreo para ayudar al DescongestientonVehicular a través de una
camara IP ya montada para ser utilizada en finesoc almacenar informacion por
medio de los distintos implementos de comunicag¢igision web, vision moévil. Esta
data recolectada sera utilizada para la interpgdtade esa informacion por los
usuarios finales es decir los conductores y trantssudel canton La Troncal para
detectar el trafico vehicular en la avenida priati@5 de Agosto por cualquier
interseccion de la misma.

Este dispositivo brindara un gran aporte pardneheenamiento de imagenes y videos
con el fin de ayudar al descongestionamiento védricdando una mejor manera de
vivir a los conductores ya que detectando el twafiehicular se ahorraria tiempo,
fuerzas para llegar a su destino especifico tomantido via de acceso y ayudando
también al flujo vehicular por medio de la parididvias.

La tesis consiste en Implementar un Servidor Ligor su Aplicativo Centos 6.3
conceptos desde LVM que permitira hacer un buend&odisco duro dentro del
mismo. Se deben configurar los protocolos de almaoénto como samba o Ftp, crear
la cuenta administrativa y crear la particion deur@en Légico para poder tener acceso
a las imagenes y videos del tréfico vehicular.devislor es el inico computador donde
el disco duro es utilizado, porque los clientes $@ran uso de las imagenes para poder
interpretarlas.

La conexion desde el dispositivo de reconocimiexd@®@o con los diferentes periféricos
de salida y almacenamiento estaran dadas por rdedio Router 3g con navegacion a
internet con el cual permitira conectarme desd@ueldcoptero con la visién en vivo al

administrador del sistema, a una pagina OpenSaue@ermitird tener una vision mas

XXl



clara de la avenida principal y a su vez tambiém &léfono mévil para que sea mas
facil el acceso. El ancho de Banda estara pregpentmedio de un moden 3g de claro
gue permitird la navegacion.

Desarrollo de un programa que permita ejecutar cerld mensajes por correo
electronico cuando exista una alerta en el recamenio de placas automovilisticas.
Hay empresas en la actualidad cohaiplus Aerospaceque estan desarrollando estos
sistemas aéreos no tripulados con vision infrarna@geos, radar, sistemas de deteccion
de aeronaves con un fin especifico que se le pieda&ste proyecto intenta ingresar en
un ambito tecnoldgico poco estudiado en el paisagsie vez pueda resultar factible en
un futuro si se implementa mas tecnologia al mismo.

Como pioneros del mismo en la Universidad de Gualyag facultad Matematicas y
Fisicas este Proyecto esta abierto al publico erergk como estudiantes, empresas,
universidades, centros tecnoldgicos, organismodiqedbde Investigacion para que
puedan ingresar a este mundo de la robdtica ceehétulo aéreo no tripulado para
darle un objetivo que pueda ayudar al pais.

La investigacion y uso de estas herramientas operssaccomo lo son el servidor el
programa cliente han brindado un gran aporteadi¢ dsequibilidad para cumplir con
el Objetivo del mismo.

El Capitulo | veremos sobre el problema, el planteamientajbieacion del problema
en el contexto, Situacion Conflicto, Causas deblama, Consecuencias, Delimitacién
del Problema, Formulacion del problema, EvaluadiérProblema, Solucién, Objetivos
de la investigacion, Justificacion e importancialaénvestigacion, Quienes seran los
que utilizaran este proyecto. Ehpitulo Il tratara todo lo referente al Marco Tedrico,
Fundamentacién tedrica, y los diferentes concepitecionados al dispositivo de

reconocimiento aéreo, su historia su desarrollo &adgo de la historia y conceptos

XX



fundamentales que se deberan implementar pararalésay llevar a cabo el tema de
esta tesis.

El Capitulo Ill consta la metodologia aplicada, el disefio de lsesiigacion,
modalidad de la investigacion, tipos de investigacPoblacion y muestra, Operacion
de Variables, Instrumentos de recoleccion de datrscteristicas de los instrumentos,
descripcion del instrumento, validacion, procedirtos de la investigacion, recoleccién
de la informacion.

El Capitulo IV hace referencia al Marco Administrativo. Constareinograma del
proyecto y el presupuesto que se tuvo para lazezadin de la tesis.

Capitulo V en este ultimo detallamos las conclusiones y recalaciones finales del

proyecto realizado.
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CAPITULO |
EL PROBLEMA

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

Desarrollo de una aplicacion para la interprétaci de imagenes utilizando
dispositivo de reconocimiento aéreo (quadcoptena pyudar al descongestionamiento

vehicular.
UBICACION DEL PROBLEMA EN UN CONTEXTO

Las calles transitadas hoy en dia presentan we gn@ablema con respecto al transito
vehicular ya que a ciertas horas, las avenidaa deitlad se encuentran congestionadas.
La necesidad tanto de vehiculos personales comlicgsilcon el fin de llegar a su
destino de una forma rapida utilizando calles madtero un mecanismo en el cual
permita obtener informacion de una avenida si est@estionada y poder retomar otra
via de acceso seria de gran ayuda no solo al adiral sino al cuerpo de Transito de
nuestro Pais. El problema nace que el parque atdorde nuestro Pais ha crecido a
nivel nacional, muchas calles fueron disefiadas paf@ortar cierta cantidad de
vehiculos y los conductores utilizan siempre lanmaissia para llegar a su destino, ya
sea por falta de informacion sobre vias alterngmrda costumbre de utilizar la misma
via.

En el caso de accidentes de transito estos paavoongestionamiento en las calles
que impiden el buen trafico vehicular, o mismargntenimiento en calles principales
sin un previo aviso por las autoridades de la diaale las distintas ciudades , cantones
y provincias a sus ciudadanos con respecto de t@sgrecauciones necesarias para
evitar congestionamiento vehiculares.

Para resolver este problema de congestionamiehiowar la ciencia y la tecnologia

ha desarrollado nuevas técnicas con el Unico af&@yddar a mejorarlo.



La necesidad de un dispositivo que permita propoesiinformacion sobre imagenes y
videos de la avenida principal mas transitada atis final seria de gran utilidad para
ayudar al problema del trafico vehicular.

El problema nace que no se cuentan con implemeeto®Idgicos, en este caso un
sistema aéreo que tenga como fin hacer toma agralaar videos, tener un backup,
interfaces que permitan hacer uso de estas imaggenalertar por medio de la
interpretacion a los conductores sobre el estada dalle principal 25 de Agosto del
Canton La Troncal.

Para resolver este problema de observacion derviaseavenidas principales. La
ciencia y la tecnologia han desarrollado nuevasidas con el Unico afan de ayudar a

mejorar la toma de Decisiones.

SITUACION CONFLICTO NUDOS CRITICOS

Los problemas surgen al no tener un mecanismo ltegino que ayude en un tiempo

especifico a resolver los conflictos criticos quegen al no saber que la avenida

principal 25 de Agosto a cierta hora especificd eshgestionada por varias razones ya

sea por el acceso de muchos vehiculos por la maserdda, por mantenimiento en las

calles que provocan el mal flujo vehicular o alg@anro dafiado y asi tomar otras vias

alternas.

Tenemos herramientas tecnolégicas que nos ayudael ia del mismo:

» Dispositivo aéreo:Dispositivo a utilizar. Un QuadCopter, también l&ao un

helicoptero quadrotor, es un avion no tripulado gasdevantado y propulsado

por cuatro rotores. También pueden ser clasificadoso helicdpteros, aunque,



a diferencia helicépteros estandar, quadCoptercapaces de utilizar cuchillas
de paso fijo, cuyo angulo de ataque no varia.

Reconocimiento aéreoEl reconocimiento aéreo es la exploracion desddérel
de determinadas zonas, normalmente requerido emellme espionaje y de

inspeccion sobre determinadas areas de teFreeote (WIKIPEDIA).

La Fotogrametria.-La fotogrametria es una técnica para determinar las
propiedades geométricas de los objetos y las siues espaciales de seres
vivos a partir de imagenes fotogréaficas. Puedalserorto o largo alcance. La
palabra fotogrametria deriva del vocablo "fotografde "phos", "photos”, luz,

y "gramma”, trazado, dibujo), como algo listo, disiple (una foto), y "metron”,
medir. Por lo que resulta que el concepto de fatogtria es: "medir sobre
fotos". Fuente (Wikipedia)

Fotogrametria digital: Con la aparicion de los ordenadores, se sustitaye |
imagen analdgica por la imagen digital, del mismmdoque se empiezan a
utilizar programas informéticos. En la actualidaddtogrametria digital convive
con la analiticaFuente (Wikipedia)

Fotogrametria aérea: Es cuando las estaciones se encuentran en elSare.
aplica para la elaboracion de planos, mapas y cetoientos aéreos para el
desarrollo de proyectos de ingenieRaente (Wikipedia)

Servidor de imagenes Un servidor de imagenes es una PC donde vataa es
almacenadas las imagenes capturadas con un software

Camara ip.- Una Camara IP (también conocidas como camaras VdebRed)
son videocamaras especialmente disefiadas para &wisefnales (video, y en

algunos casos audio) a través de Internet desdplorador (por ejemplo el



Internet Explorer) o a través de concentrador (WBH un SWITCH) en una
Red Local (LAN).Fuente (Wikipedia)

* Router inalambrico.- El router, que segun la traduccion seria “enrutagsrun
dispositivo que proporciona conectividad a niveletko nivel tres en el modelo
OSI. Su funcion principal consiste en enviar o erinar paquetes de datos de
una red a otra, es decir, interconectar subreddesndiendo por subred un
conjunto de maquinas IP que se pueden comunicalasintervencion de un
encaminador y que por tanto tienen prefijos de distintos. Fuente

(Wikipedia)

El dispositivo de reconocimiento aéreo vial de ievs facilitaria el
descongestionamiento vehicular de la avenida 2Agisto en cualquier interseccion
con respecto a los usuarios que tienen que tomesialees en el momento de
interpretar estas imagenes o videos.

Tales circunstancias de carencia tecnologica hacenla movilizacion vehicular se
congestione mas y las personas requieran de &siom de mas tiempo y otros
recursos para llegar a su destino.

El dispositivo y aplicacion de reconocimiento aérad de imagenes ayudaria a muchas
personas en sus vehiculos saber si la avenidasitar esta congestionada y asi tomar
otras vias. Con esta aplicacion se invertiria meieogpo y costo en llegar al destino

predestinado por el usuario.



CAUSAS Y CONSECUENCIAS DEL PROBLEMA

Causas
Los motivos por las que se producen estos trakcota avenida principal, y el flujo
vehicular no se desarrolla con normalidad requittemucha inversién de tiempo por

parte del conductor tiene motivos como:

Falta de iniciativa para adquisicion de instrumemmdernos que ayuden al

usuario saber si la avenida principal esta cormyessdia.

» Desconocimiento de rutas alternas para llegardestino ya que tomaria la
misma via cada vez que se dirija al mismo destino.

* La asignacion de rutas por parte de la transp@riazibana o publica los cuales
utilizan las misma avenidas que tienen alta comaeidin de trafico vehicular y
hacen que estas calles se saturen muchas mastas dieras, haciendo casi
imposible la movilizacion vehicular.

» Desconocimiento de las sefiales de transito pog pgartos conductores.

* El mal estado de las vias por el trafico pesadeetiéculos a ciertas horas.

* Accidentes de Transito.

Consecuencias
Los problemas que se suscitan al no contar conadiontle informacion que ayude al
conductor de estas vias evitar las molestias qusacal congestionamiento vehicular

trae consecuencias como:



Desperdicio de combustible

Pérdida de tiempo al tratar de transitar por lamaiwvia tradicional en horas

donde hay mas trafico vehicular, pues la mayoeidod conductores usan la
misma via y una actividad no productiva para lagniayde la gente.

El conductor quiere viajar seguro y confortableradatque hace que el parque
automotor se vea incrementado lo cual hace queosi@zra dicha congestién en
horas pico.

La utilizacién de la misma via ya que las viasraite se encuentran en mal
estado y pueden afectar la estructura del vehiceloconductor procura cuidar

su vehiculo ya que es su Unico medio de transpartellegar a su trabajo.

La contaminacion auditiva es el resultado de lalgpeoion de ruido que viaja

por el aire lo cual afecta a las personas queiteancada dia por las avenidas
mas concurrentes del pais lo cual puede versgadifleen problemas serios de
salud mental y problemas fisiolégicos. Se ha colvgulo por diferentes estudios
médicos que la contaminacion auditiva que provadasivehiculos motorizados

afecta redituablemente al sistema auditivo, yarmgéas de 90 decibeles puede
ocasionar serios problemas de salud. Pérdida derimldhnecesario.

Dafio del Medio ambiente que se causa por la emd@d6802 de los distintos

vehiculos al momento en que se presenta un trédicizular.



DELIMITACION DEL PROBLEMA

CUADRO N°1
AREA Transportacion vialplaneamiento urbano

Desarrollo de una aplicacion para la interpréracie

TEMA imagenes utilizando dispositivo de reconocimiento

aéreo para ayudar al descongestionamiento vehicylar

Elaboracién: Jorge Viscaino Caiche
Fuente: Jorge Viscaino Caiche.

PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

El cantén La Troncal no cuenta con una herramient que permita obtener
informacion en sistemas de reconocimiento aérem q@aservar el transito o circulacion
vehicular en la avenida principal 25 de Agosto.

La robdtica y la inteligencia artificial en la aalidad permiten pensar en el uso de
alternativas para actividades que normalmente migo realizar los seres humanos.
Gracias a esto se puede implementar sistemas gdarmpuealizar N tareas para mejorar

la calidad de vida.



Estas herramientas tecnoldgicas pueden brindar ayommedida un soporte a los
conductores para que puedan realizar sus actisdgdgue no se topen con la
problematica actual del congestionamiento vehiananoras pico.

El alcance de este proyecto, estara dada porutdizacion de una camara IP en un
disefio aéreo ya implementado dentro de un proyauterior que permita obtener
imagenes y videos guardarlos en un servidor baclepmanera concisa, oportuna y
veridica, publicacion web, movil, alertas sobresitmacion del area vial sobres caos
vehicular y ayudar en la interpretacién de imaggroesparte del conductor para optar
por una via alterna en el caso de trafico vehicatata avenida principal y asi evitar
esta incomodidad del tréfico vehicular.

Su alcance estara dado también por la cobertulambaca que brinda el Router 3g.
Estara dado para una avenida especifica que corestrayara este proyecto se tomo la
avenida principal mas transitada (25 de AgostoCaeiton la Troncal.

Se aplicara una busqueda detallada para tenesnjunto de ideas o conceptos sobre
aplicativo, toma aérea, vision movil.

Para explicar lo que es un reconociendo digitad@én forma practica se hara uso de
un dispositivo aéreo, en el cual permitira tenex omayor informacion amplia acerca de
la avenida qué a cierta hora tiene congestionamiggtiicular, el término que estamos
utilizando como reconocimiento digital aéreo lalizaremos para el proceso de
reconocimiento de imagenes .

La motivacion para desarrollar esta aplicacion rasdhr una fuente de informacion a
los conductores y publico en general que se vargportar de una zona a otra, sobre la
situacion de transito en la avenida 25 de Agostsiytomar vias alternas que nos

ayuden a llegar a nuestro destino sin ningunautiéid ni inconveniente.



Desarrollo de una aplicacion para la interprétaci de imagenes utilizando
dispositivo de reconocimiento aéreo (quadcoptema pyudar al descongestionamiento
vehicular en la avenida principal 25 de Agostoa#eiton La Troncal en horas donde se
producen mayor trafico vehicular produciendo madssa los conductores al no llegar
de una manera rapida y segura a su destino causandefecto negativo en las

actividades diarias que cada conductor realiza.

Se formularan encuestas a los conductores y tratesedel Canton La troncal de
nuestro Pais desde cuales son las consecuenciggfobel vehicular hasta si el tener
tecnologia puede ayudar al problema del traficoicuddr y la aplicacion de este

dispositivo.

Utilizara las fuentes de informacion como son lestds, revistas, periodicos, sitios
web, etc, para la explicacion de lo que es un difigo de reconocimiento aéreo,

Servidores, Programa opensource, camara IP suyosbilidad.

EVALUACION DEL PROBLEMA
Delimitado: No se cuenta con una herramienta util que meifeohtener informacion
de cierta calle o avenida en la transportacionl, dlmacenamiento de imagenes y
videos de la avenida transitada, edicion de la, gatilicacion en web, publicacion en

movil. Para el descongestionamiento Vehicular 8ereeen el cantdén La Troncal.

Claro: El problema es claro porque se orienta a la imptgacion de procedimientos
utilizando los conocimientos adquiridos en el tjabdiario, cursos, seminarios y

universitarios de la Carrera de Ingenieria ene8ias Computacionales, buscando
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como objetivo primordial un avance importante es taencias de la Robotica,
servidores Open Source, Programa Open Source, VidedAplicacion Moviles,

Aplicaciones Web, Inteligencia Artificial y sus aalciones a fin.

Evidente: El problema que tiene La troncal en lo que a netde transito vial se
refiere con reconocimiento aéreo resulta beneficicmnto al conductor como al

transelnte.

Relevante: El problema es importante para la comunidad poxgua contribuir en el
desarrollo de los habitantes mediante la inclusi@ una nueva herramienta de
informacion, y porque se quiere aprovechar la magote de las caracteristicas de este
aplicativo de reconocimiento aéreo.

Para el desarrollo de la presente tesis se neagesitaestigar amplios campos

cientificos, como lo son la Robdtica, Servidorésnaras IP y la Electronica.

Original: El tema de la presente tesis propuesta como thhrsido tratado por otros

estudiantes por lo tanto es original.

Factible.- La posibilidad de realizar acciones de investiaa un menor tiempo con

recursos que no demanden exagerado presupuestealarar el trabajo.
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Alcances del Problema

v" Su alcance en lo que se refiere a sefal estarapada cobertura inalambrica que
brinda el Router 3g que es de 60 metros sin oldskicu

v Implementacion del Servidor Centos 6.3

v Configuracién del Servidor con las configuraciob¥$/1, Samba y Ftp.

v Configurar la Camara para que realice los objetil@sproyecto.

v Instalacion y configuracion del Programa ISPY Opmn€e.

v Configuracion de Plugins de Alertas con reconoamai@le placas automovilisticas.

v Desarrollo de un Programa para envio de mensajasguio de alertas.

v Visién movil y vision web.

v' Con el reconocimiento aéreo vial podemos ayudaéfdto vehicular.

Limitaciones

La eficiencia activa del dispositivo de reconocimie aéreo para el

descongestionamiento vehicular, es el mayor lingtaga que su bateria tiene una

duracion de entre 8 a 12 minutos.

Solo se utilizara en dias soleados, en la épocdedon hay lluvias.

Se lo podré dirigir manualmente con el radio avanaa principal 25 de Agosto en

cualquier interseccién que se desee y ver el traficsea en la web o por medio del

dispositivo movil y detectar alerta de placa covieme mensajes.
OBJETIVOS

Objetivos Generales
* Implementar una aplicacion para interpretar imageted trafico vehicular por
medio del dispositivo de reconocimiento aéreo (Q@apter) con el fin de
ayudar a mejorar la circulacion vehicular en laraga principal 25 de Agosto

del cantén La Troncal.
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* Poner en marcha todos los servicios como el sanddoAlmacenamiento e

implementacion del Programa Open Source Ispy.

Objetivos Especificos

» Vista de las imagenes en Vivo desde el lugar des&leencuentra nuestro
Quadcoptero.

* Implementar el servidor de almacenamiento paraagrib data basandose en
una arquitectura Open Source que se ajuste adasidades del proyecto.

» Verificar los servicios Instalados en el servidor

« Desarrollar un programa con tecnologia java queanp&r enviar correos
electrénicos cuando se producen alertas.

* Combinar este desarrollo con el programa opensaueeermitira a traves de
un Plugins detectar placas de carros en el tramsiticular.

 Montar la aplicacibn Open sources en teléfonos mesvipara que los
conductores vean como esta el trafico en ciertaidaeg/ tomar otra opcion.

e Subir esta data a la Pagina de este Programa OpamceSpara que desde

cualquier lugar pueda ser vista.

JUSTIFICACION E IMPORTANCIA
Este proyecto tiene como finalidad ayudar a resgvegblemas en el transito vehicular
del canton La Troncal, tratando de instalar la dbagia de reconocimiento aéreo no
tripulada con la aplicacion para la interpretacdénimagenes y beneficiar a conductores

y pasajeros que circulan por esta avenida antesiomaa.
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Este desarrollo es de mucha ayuda para el buem Vidpicular, se puede dar otra
utilidad para el reconocimiento en este mismo teamo: ver accidentes de transito en
la avenida que pueda producir un atasco de velictd@onocimiento de placas de
vehiculos, faltas en las leyes de transito, y lppmapcion sea el reconocimiento aéreo

no tripulado por lo cual no requerira ningun casdaional.

Las personas que se beneficiardn con la aplicagibnampo de accion de este

dispositivo seran los usuarios en general tardnductores como transeuntes.

Esta tecnologia puede implementar soluciones, ctimsgon las altas tasas de
infracciones a las leyes de transito que produsts@roblemas en las vias transitadas,
robos que se producen en el momento que hay unotréhicular que diariamente

escuchamos en las noticias, accidentes de tréamdite otras.

El Proyecto esta abierto al publico en general coestudiantes, empresas,
universidades, centros tecnoldgicos, organismodiqedbde Investigacion para que
puedan ingresar a este mundo de la robdtica ceehétulo aéreo no tripulado para
darle un objetivo que pueda ayudar al pais y asardalar nuevas herramientas

tecnoldgicas.

La aplicacién de este dispositivo ayudara no oldo vial, sino en varios campos

como son la agricultura, ecologia, arquitecturaeeatgunas por citar que permitiran

obtener datos mas facilmente y con un tiempo extdamente corto.
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CAPITULO Il
MARCO TEORICO

ANTECEDENTES DEL ESTUDIO

La siguiente tesis esta planteada en base a oivastigaciones relacionadas con el
estudio de tomas de imagenes y grabacion de vidaoseconocimientos aéreos,
podemos citar como ejemplo los estudios que actrdknse hacen sobre tomas aéreas
en las distintas ramas universitarias como esttaémlogia.

Hay varios estudios realizados sobre el tema denczimiento aéreo como es la
ciencia fotogramétrica que se desarrolla con el den abarcar con datos reales
informacion a partir de imagenes, desde el cietoawia terrestre, con el objetivo final
de hacer mapas topograficos, imagenes de recolemttmen cierta zona para

publicacion entre otras.

GRAFICO No 1
Primera Fotografia Aérea

Elaboracion: James Wallace Black
Fuente: http://es.scribd.com/
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FUNDAMENTACION TEORICA

La Tesis “DESARROLLO DE UNA APLICACION PARA LA
INTERPRETACION DE IMAGENES UTILIZANDO DISPOSITIVO D E
RECONOCIMIENTO AEREO PARA AYUDAR AL
DESCONGESTIONAMIENTO VEHICULAR”
Tiene como finalidad primordial la implementacida una aplicacion que permita
mediante el reconocimiento aéreo digital de unardehada avenida o calle saber a
cierta hora el congestionamiento vehicular.
En esta tesis se trataran temas como la toma déreaagenes, videos aéreos, redes
inalambricas, concepto de servidores, configurasode camaras IP. Deteccion de
movimiento, reconocimiento movil, alertas.
Al mismo tiempo, estudiara la programacion de thspositivos de captura de
imagenes, sus componentes estructurales de hardveanelinacion de movimientos,
otros.
El tema de tesis‘DESARROLLO DE UNA APLICACION PARA LA
INTERPRETACION DE IMAGENES UTILIZANDO DISPOSITIVO D E
RECONOCIMIENTO AEREO PARA AYUDAR AL
DESCONGESTIONAMIENTO VEHICULAR.”,
Consta de los siguientes capitulos:

« CAPITULO I.- EL PROBLEMA

« CAPITULO IIl.- MARCO TEORICO

« CAPITULO lil.- METODOLOGIA

+ CAPITULO IV.- MARCO ADMINISTRATIVO

+ CAPITULO V.- CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES.

LA IMAGEN DIGITAL
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Concepto

La imagen digital es una representacion de inforinagenerada por pulsos eléctricos,
basado en un sistema binario de ceros y unos we@macena en el mismo sistema
binario.

Las imagenes pueden ser idnicas (tener diferemgetog de figuracion y realismo) o

aidnicas (ser abstractas o esquematicas), bidioveases o tridimensionales con o sin
movimiento.

Los dispositivos de captura son utilizados comunengrara obtener imagenes del

mundo real. En general toda imagen digital puede se

Visualizada a través de algun tipo de dispositimmor{itor, camara

digital).

Duplicada y copiada con total exactitud tantas ¥y@oeno se requiera.

Editada con algun software (cortar, pegar realdasenfocar, enfocar,

girar, aplicar efectos especiales, alargar imagementar).

Impresa a través de cualquier dispositivo orientadea funcién.

Distribuida mediante dispositivos de almacenami¢cd ROM, DVD.
memorias USB).
Las imagenes ya sea con movimiento o sin movimisattas puede clasificar en dos

grandes grupos que son dinamicas y estaticas.
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LA IMAGEN ESTATICA

Concepto

La imagen digital estatica es aquella que carecaaemiento, quiere decir que es una
representacion de objetos reales o ficticios eimstante en el tiempo.

Este tipo de imagen se clasifica en dos categadregenes vectoriales e imagenes de
mapa de bits. Adicionalmente existen imagenes cestps por elementos de las dos
clases, se las denomina meta ficheros.

Imagenes Vectoriales:se componen de objetos definidos mediantes opeexio
matematicas. A objetos (lineas, circulos, rectagjudtic.) también se los conoce como
vectores .Cada objeto es una entidad independiemmepropiedades como forma color
y tamafio y posicion en el plano; puede tratarsefmardo del resto de objetos sin
afectarlos, pero si se quiere transformar la imagenpleta se asocia a todos los objetos
y se aplican todos los cambios, incluso se puedeerhiellenos de formas.

Son un tipo de imagenes que no requieren gran deahtde espacio para su
almacenamiento ya que solo guardan la informacg@esaria para generar cada uno de
los objetos, también se puede reducir o aument@nsafio sin disminuir su calidad.

Un cambio en tamafio implica el calculo de la posigi amplitud de los objetos pero a
diferentes escalas. Estas caracteristicas hacenlaguémagenes vectoriales sean
adecuadas para emplearlas en la ilustracion digieh el modelado tridimensional,
donde el proceso de creacion requiere del tratamadm los objetos por separado y en
conjunto.

El principal inconveniente de las imagenes ved&sias que no pueden reproducir
imagenes fotograficas de un modo eficaz es decitogoan representar con total

realismo los objetos.
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Imagenes de mapas de bitsestan formadas por matrices de pixeles, cada pest
una posicion y color determinado. Este tipo de en&g permite recoger una amplia
gama de colores o tonos, por los que son adecymdasrepresentar de manera mas

eficiente el mundo real.

LA IMAGEN DINAMICA

La imagen dindmica o imagen de movimiento es elideshun conjunto de imagenes
estaticas denominadas cuadros de videos que mustesddsecuencias rapidas dan la
idea de movimiento continuo. La rapidez o velocidad la que se presenta esta
secuencia de imagenes es también conocida comeoosupdr segundos (cps) y esta
definida por estandares de transmision.

La resolucion de una imagen

La resolucion de una imagen se define como el niirderpixeles contenidos en la
imagen por unidad de longitud. Se mide con pixgles describen a una imagen. Si se
tiene por ejemplo a una imagen de 300 PPP, en maldada habra 90.000 PPP. La
calidad de una imagen digital tiene relacion daecon la resolucion de dicha imagen,
ya que a una mayor cantidad de pixeles por pulgadaostrara mejor los detalles de la
imagen, lo que a su vez implica un mayor requeritoigle espacio en disco para su
almacenamiento y mas tiempo para su edicion o sigore Por el contrario, si una
imagen no posee una resolucidn suficiente tendtaraafo de pixel mas grande que el
deseado y por ende menos detalle, transicione®lde menos suave y aspectos mas

dentados.

Relaciones basicas entre pixeles
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El procesamiento digital de imagenes se refiera an&nipulaciéon de éstas con el
objetivo de llegar con algun fin, en nuestro casn ana imagen ver si hay tréafico

vehicular. A continuacion se mencionan algunosaderélaciones basicas entre pixeles
asi como también ciertas operaciones de tipo ar@mkgico comunmente empleadas

dentro del procesamiento de imagenes.

Vecinos de un pixel:son pixeles que se encuentran ubicados a ciastancias de éste

y que comparten un lado o un vértice con dicholpixe

Conectividad: Describe una relacién entre dos o mas pixelespgtivo es establecer
los limites o bordes de objetos asi como los objatristentes en una imagen.
Etiguetado de componentes conexadJn componente conexa es el conjunto de
pixeles en una imagen que estan conectados enkketiquetado escribe una relacion
entre dos 0 mas pixeles, su objetivo es estableselimites o bordes de objetos asi

como los objetos existentes en una imagen.

EL QUADCOPTER
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El quadcoptero (también conocido como quadrotoruadgopter) representa una
plataforma muy versatil y de creciente popularidpe se encuentra dentro de la
categoria de vehiculos aéreos no tripulados (UA¥ste tipo de vehiculo aéreo
multirotor se encuentra formado (como su nombidide) por cuatro rotores, los cuales
normalmente se encuentran dispuestos simétricaraanies extremos del bastidor del
vehiculo (el cual es en forma de X). A diferenaalas helicopteros convencionales, la
mayoria de los cuadracépteros poseen hélices quas dgas, en contraste con los
helicopteros convencionales, cuyas aspas tieneapacidad de cambiar su angulo de
atague. Un modelo tridimensional general de un raa#égtero se puede observar en la

figura a continuacion:

Dinamica de Movimiento

La dinamica del movimiento de los quadcoptero sslpuesumir en 3 tipos distintos de
movimientos basicos, los cuales se pueden ejepotasi solos 0 en conjunto para
lograr el tipo de movimiento especifico que el colatlor del vehiculo desee. Estos
tipos de movimientos son los siguientes:

Rotacion alrededor del Eje Z

Para la ilustracion de este movimiento, primerpreegede con la definicion del eje “z”
del vehiculo. Este eje imaginario, se encuentral @entro del bastidor de la maquina,
(el centro de la equis formada por la estructutaelgiculo), y es perpendicular al plano
formado por la misma estructura del vehiculo. C@aomenciond anteriormente, la
rotacion de las aspas crean un torque que tratgirateel vehiculo alrededor del eje de
giro de las aspas. En los helicopteros convenasnakte problema se corrige mediante
un rotor en su cola que genere una fuerza tangeénaelio de giro del rotor principal, la

cual sea suficiente para crear un par opuesto auieacreste el efecto del par generado
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por el rotor principal. En un Quadcoptero no sentaieon rotores de cola (ni colas en
si), de modo que este problema se soluciona denanara distinta (la cual resulta muy
ingeniosa). Como se sabe, los Quadcopteros poseedmero par de rotores, por lo
tanto se puede tener dos rotores girando en urdsegtdos rotores girando en otro
sentido. De esta manera, al manipular la veloctadbtacion de los distintos motores
se puede llegar a un punto de operacion donderebtacional neto del vehiculo sea
igual a cero.

Rotacion alrededor del Eje X o el Eje Y

La dinamica de ambas rotaciones es la misma. Lacgobia es alrededor de cual eje
se quiera girar. Para realizar esta rotacion lo spueealiza es disminuir/aumentar la
velocidad de rotacion de uno de los motores yzaala accion inversa en el motor que
se encuentre al lado opuesto del eje. Cabe respleala velocidad neta (ya sea en
contra o a favor de reloj) de los motores debe perater constante en caso de que no
se quiera que el Quadcoptero rote inesperadamieatiedor del su eje Z.

A continuacion se puede observar la figura querdusl caso anterior para que se

visualice de una manera mas sencilla:

GRAFICO No 2
Rotacion alrededor del Eje X

Elaboracion: Sérgio Ronaldo Barros
Fuente: Modo de vuelo de quad-rotor.
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GRAFICO No 3
Rotacién alrededor del Eje Y

Elaboracion: Sérgio Ronaldo Barros
Fuente: Modo de vuelo de quad-rotor.

Una consecuencia de provocar una rotacion alredi#slatguno de los ejes X 0 Y, es

gue se va a obtener un desplazamiento traslaconedso de que el Quadcoptero ya se
encuentre en vuelo, el cual va a ser corresporedaripo de inclinacion que tenga el

Quadcoptero Por ejemplo, si el Quadcoptero rotedatfor del eje X, se va a obtener
una traslacion a lo largo del eje Y, y si el Quadero rota alrededor del eje Y, se va a
obtener una traslacion a lo largo del eje X. Casaltar que también se puede obtener
una rotacién simultanea en ambos ejes, lo cual ma@wocar una traslacion analoga a

esa rotacion.

Control de Altitud

El control de altitud resulta de una manera muyitive. Se parte de que la altitud se
asocia con el desplazamiento del Quadcoptero aargolsu eje Z (el cual no

necesariamente se encuentra perpendicular al $eela)realizar el control de altitud,

basta con aumentar o disminuir de manera equivalast velocidades de los cuatro
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motores del Quadcoptero. Si se quiere ganar altsighrocede a aumentar la velocidad
de todos los motores en un factor equivalenteragalez con la que se quiere lograr
este cambio de altitud, y de manera analoga panaimiirla.

A continuacion se encuentra el esquema que ilabpeoceso descrito:

GRAFICO No 4
Rotacion alrededor del Eje Z

Elaboracion: Sérgio Ronaldo Barros

Fuente: Modo de vuelo de quad-rotor.
Resulta facil llegar a la conclusion de que con degerminada combinacion de
cualquiera de los tres tipos de movimientos dexcenteriormente se puede obtener un
control total sobre la trayectoria y postura dela@optero en un determinado
momento. El control de movimiento del Quadcopteeobasa en un principio de
superposicion, en donde la velocidad final de cadade los motores va a ser la suma
dinamica de cada uno de las velocidades necegaraslograr cada uno de los tres

tipos de movimiento que se estén ejecutando enndiedo momento.
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FOTOGRAFIAS AEREAS

Las fotografias aéreas son imagenes fotografiadda duperficie terrestre captadas a
través de camaras montadas en dispositivos aéressfotografias aéreas pueden
clasificarse de distintas maneras, una de ellasnegincion del campo angular del
objetivo con que se toman las fotografias. Asienews: normales, gran angulares y
super gran angulares cuyos valores

son aproximadamente de 60, 90 y 120° respectivamnent

GRAFICO No 5
Fotografia Aérea en sus angulos
.‘\ /.-"
O\ / .
' 90° \. 150“ \\\

Nnrmai \/ Gran Angular Super gran angular

Elaboracion: Monografias.com
Fuente: Monografias.com

También pueden clasificarse en funcion de la iacliin del eje éptico de la camara con
respecto a la vertical. Tendriamos en este casticales, inclinadas y horizontales. Se
dice que una fotografia es "vertical" cuando ldimacion con respecto a la direccion de

la gravedad es menor de 3°.

Horizontales
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GRAFICO No 6
Fotografia Aérea toma Horizontal

Elaboracion: Monografias.com
Fuente: Monografias.com

Verticales

GRAFICO No 7
Fotografia Aérea toma Vertical

Cmeccion da sueko

Tonans . f L I".

Elaboracion: Monografias.com
Fuente: Monografias.com
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Inclinadas

GRAFICO No 8
Fotografia Aérea toma Inclinada
. MM
- ’
jo &

Elaboracion: Monografias.com
Fuente: Monografias.com

La Observaciéon y estudio de la fotografia aérearesnétodo muy utilizado en los
trabajos sobre el medio natural e imprescindibta pmrealizacion de distintos tipos de

cartografia es decir geoldgica de cultivos, cuedeasundacion etc.

En la realizaciéon de este tipo de trabajos seatié fotografia aérea tanto como soporte
en el campo para recoger con precision los dato® qguara el trabajo de coordinarlos y
realizar las cartografias previas. Ademas la fatidgraérea aporta datos que por su
tamafo o accesibilidad no es posible observartestdimente en el campo.

Fuente (Monografias.com)

EL FLUJO VEHICULAR
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El transito vehicular o automovilistico (tambiénaniado trafico vehicular, o
simplemente trafico) es el fendmeno causado pfhujel de vehiculos en una via, calle
0 autopista. Se presenta también con muchas sidgbten otros fenbmenos como el
flujo de particulas (liquidos, gases o solidos) gegpeatones.

La diferenciacion que se hace en inglés entre kEabms "transito” y "trafico”
corresponde la primera (“transit”) a lo que en Bsppuede llamarse "transportarse”,
mientras que la segunda ("traffic") es aproximadamegual a "transito vehicular". En
espafol suele utilizarse "transito" para descmbiflujo de elementos con movilidad
(pasar de un lugar a otro por una via) y "trafi@dds elementos transportados por otro
medio (también se refiere a comerciar, negociar elodinero y las mercancias, o0 a
hacer negocios no licitos).

Mediante el andlisis de los elementos del flujoiaglar se pueden entender las
caracteristicas y el comportamiento del transéquisitos basicos para el planeamiento,
Del proyecto dentro del sistema de transporte.|l€aplicacion de las leyes de la Fisica
y las matematicas, el analisis de flujo vehiculesadibe la forma como circulan los
vehiculos en cualquier tipo de vialidad, lo cuahpige determinar el nivel de eficiencia
de la operacion.

El objetivo, al abordar el andlisis del flujo vellar, es dar a conocer algunas de las
Metodologias e investigaciones y sus aplicaciona@s mlevantes en este tema, con
Particular énfasis en los aspectos que relacioasrvariables del flujo vehicular la
Descripcion probabilistica o casual del flujo dsito, la distribucion de los vehiculos
en una vialidad y las distribuciones estadisticapleadas en proyecto y control de

transito.
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Se presenta una descripcion de algunas de lastardsticas fundamentales del flujo
vehicular, representadas en sus tres variablesipaies:

El flujo, la velocidad y la densidad Mediante la deduccion de relaciones entre edlas s
puede determinar las caracteristicas de la coeriglet transito y asi predecir las
consecuencias de diferentes opciones de operaditnpsoyecto. De igual manera el
conocimiento de estas tres variables reviste sanguportancia, ya que estas indican la
calidad o nivel de servicio experimentado por Issauwios de cualquier sistema vial. A
Su vez estas tres variables pueden ser expresadadrreinos de otras llamadas
variables asociadas: el volumen, el intervalospheiamiento, la distancia y el tiempo.
A continuacién se veran los principales concepédacionados con las variables del

flujo vehicular.
Tasa del flujo o flujo (g) y volumen (q)

La tasa del flujo q es la frecuencia a la cual pdssvehiculos por un punto o seccién
transversal de un carril o calzada. La tasa de #gjpues el nimero de vehiculos N que
Pasan durante un intervalo de tiempo especificaifasghora, expresada en veh/min o
veh/seg. No obstante la tasa de flujo g tambiérdeuser expresada en veh/hora,
teniendo cuidado con su interpretacion, pues nwwase del nimero de vehiculos que
efectivamente pasan durante una hora completauonesi horario q.
La tasa del flujo se calcula entonces con la sigaiexpresion:

Q=N/T
Intervalo simple (hi):
Es el intervalo de tiempo entre el paso de loscubt$ consecutivos, generalmente

expresado en segundos y medido entre puntos hoasottay par de vehiculos.
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Intervalo promedio (h):
Es el promedio de todos los intervalos simpletstente entre diversos vehiculos que
simulan por una vialidad. Por tratarse de un promned expresa en segundos por

vehiculo, Donde:

h: intervalo promedio(s/veh)
N: numero de vehiculos (veh)
N-1: nimero de intervalos (veh)

hi: intervalo simple entre el vehiculo

Densidad o concentracion (k):

Es el nimero N de vehiculos que ocupan una longspeécifica, de una vialidad en un
momento dado. Generalmente se expresa en vehfmidsometros, ya sea referido a

un carril o a todos los carriles de una calzada&.aBmila como:

K =N/D
Espaciamiento simple (si):
Es la distancia entre el paso de dos vehiculosecatigos, usualmente expresada en
metros y medida entre sus defensas traseras.
Espaciamiento promedio (S):
Es el promedio de todos los espaciamientos simpbeisientes entre los diversos
vehiculos que circulan por una vialidad. Por tedade un promedio se expresa en
metros por vehiculos y se calcula de acuerdo &laaf 10.5, mediante la siguiente

expresion:

-MZ
w
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Donde:
S: espaciamiento promedio (m/veh)
N: numero de vehiculos (veh)
N-1: nUmero de espaciamientos (veh)

S: espaciamiento simple entre el vehiculo

Velocidades:

La velocidad de un vehiculo para un instante agsendiente del diagrama espacio

tiempo para ese vehiculo en ese instante t.

V =DIT
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CONEXION INALAMBRICA

Se traduce como Conectividad inalambrica, el eapatzdr desarrollo de estos sistemas
viene condicionado por otra serie de aspectospsigue destaca el no uso de cables,
para su conectividad, su rapidez frente a otrasrativas y ser la Unica manera de
proporcionar conectividad para algunas situacideefa llevado a unas tasas de
crecimiento muy superiores a otras tecnologias.

Para nuestro proyecto y la conexion de los difeserdispositivos usaremos esta
tecnologia en el caso de la comunicacion desdesgbsitivo de reconocimiento aéreo

con el que pueda ayudar interpretar por parte atuctor si la avenida 25 de Agosto

se encuentra congestionada,

GRAFICO No 9
Esquema de una Red Inalambrica

Wi RED LOTGAL

Elaboracion: Monografias.com
Fuente: Monografias.com
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CAMARA IP

Céamara IP Inalambrica

En el género de camaras web se destaca un rulkrwigoe pisando fuerte en los
hogares de los usuarios: las camaras inalambrlces.camaras web inalambricas
apuntan a reemplazar a las viejas camaras coniéongor cable, con maxima
comodidad y definicion de ultima generacion. Esaneénte un punto fuerte es la
seguridad del hogar, por demas un sistema de naiglale tipo casero con funciones de
grabacién, con sonido y deteccibn de movimiento.emd@is poseen funciones
configurables al punto de convertirla en camarpgadsalambricas. Con la ausencia de
cables se puede colocar una micro camara inalaabkncestaciones de trabajo para
monitorear a los empleados y también supervisaiopuie dificil acceso como camaras
de frio o calderas de edificios. Con una simplesg@mn de banda ancha a través de un
namero IP desde otra ubicacion donde se encualdijeda las camaras inalambricas
IP, se obtienen imagenes ingresando usuario yasmita obviamente por motivos de
seguridad- y audio. Esto permite monitorear o samgnte ver como juegan nuestros
hijos en el patio de nuestra casa mientras nostribajamos comodamente en nuestro
escritorio. Sin duda unacmara web inaldmbrica FWItrae varios adelantos
tecnologicos vitales que la difieren de las coni@rades. Sin embargo tres de estos son
vitales: En primer lugar cabe mencionar el cableagimo mas importante, ya que
expuesto a condiciones extremas pueden afectaneaibhamiento del equipo. Por otra
parte las imagenes de alta definicién (vital paraigilancia y monitoreo) y por ultimo
la deteccion de movimiento (usadas actualmenteom@asz fronterizas para detectar

intrusiones con el plus de ser infrarrojas).
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Propiedades de la Camara

Una vez instalada la Utlidad de la cémara, se trmesn su icono
el escritorio y en la bandeja del sistema de larabate tareas. Para abrir
la utilidad de la camara, utilice cualquiera deitmso0s.

LiveView

La primera vez que abra la utilidad, la ventanael\iew es visualizada. La ventana
LiveView también se puede acceder por clic enalacde LiveView.

GRAFICO No 10
Programa para Configurar la camara via local

Elaboracion: linksys.com
Fuente: linksys.com

Area de Visualizacion
El area de vision ocupa la mayor parte de la ventareView. El area de visualizacion
puede tener cuatro disefios diferentes, con ventenegleo para uno, cuatro, seis, 0

nueve camaras.

Distribucién multiples camaras

En un disefio de multiples cAmaras, una de las va@side video siempre se esboza en
el verde. Esto indica que la cAmara esta seleat@ona seccion de controles se puede

utilizar para realizar diversas funciones en ekwidlesde esta camara. Para obtener
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informacion sobre los botones de control de videmsulte "Controles” de abajo. El
nombre de cada camara se superpone en la ventanalate de esa camara. Para
especificar una cadmara distinta a la cAmara seleada, haga clic en la ventana de
video de esa camara. Cada camara se puede visugilzzando cualquiera de los
videos. Para mover una camara de video desde ntenaea otra, haga clic y arrastre la
ventana de video de la cAmara a otra ventana de.\Jids dos Camaras originalmente
asignados a cada una de las dos ventanas entareesambiar lugares. Esto es
especialmente util para la disposicion de seisadeamara, que tiene una ventana de
video grande y cinco mas pequefios. Una camaraaasign una de las ventanas mas
pequefias se puede ampliar rapidamente arrastraad@loventana grande. Para ver
rapidamente el video de cualquier camara a escapleta, haga doble clic en la
ventana de video de esa camara. El disefio va aiaramiina pantalla de una sola

camara de video de la camara seleccionada.

Los Controles
Los controles de video se encuentran a lo largobdede derecho de la LiveView

ventana en la seccién controles.

Ver Grabaciones

La ventana Ver grabaciones se accede hacienderclel icono Ver Grabaciones, se
utiliza para reproducir videos que haya grabadaiardpdo. Esta ventana tiene tres
secciones: los controles de video, Estado de laamanY la seccién de reproduccién

de video.
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Controles de video
Esta seccion de la ventana vista Grabacionegheitge realizar funciones basicas en el

video que ha seleccionado para la reproduccion.

Estado de la memoria
Esta  seccion de la ventana de vista Grabaciones icajnd en
hora y gigabytes (GB), la cantidad de espacio soodiluro esta disponible para video

grabado.

Reproduccion de Video

La seccidn en la parte inferior de las Grabaciseeastiliza para localizar el video para

su reproduccion.

La seccién Para localizar y reproducir una grabadin:

Si quieres ver todas las grabaciones disponiblasyanel botén por encima de la linea
de tiempo para Ver todas las grabaciones. Si desesdlo aquellos registros que eran
provocados por la deteccion de movimiento, muevao#n de Ver por deteccion de

movimiento.

Usando el calendario a la derecha de la linea edepth, seleccione la fecha de la

grabacién que desea ver. (Negrita fechas tienebagi@nes.) La linea de tiempo
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muestra barras azules donde las grabaciones digmnpara mostrar el video de un
tiempo especifico, haga clic en y arrastre el agocpor encima de la linea de tiempo
a cualquier punto por encima de una barra azuimdltador se mostrara la fecha del
punto que usted ha elegido. El video se reprodugmrtir del punto en el que tiene

elegido.

Configuracién

La pantalla de configuracién se accede haciendaaliel programa de instalacion. Son
tres pestafias en la parte superior de la instalat@da pantalla: Camaras, Opciones de
grabacion y configuracion. De forma predeterminseaselecciona la ficha Camaras,
cuando el programa de instalacion se abre. Estassfimuestran pantallas cuyas

funciones se describe a continuacion:

Configuracion de Cadmaras

GRAFICO No 11
Opcion para configurar cAmara via local

LrmEvE

Elaboracion: linksys.com
Fuente: linksys.com
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Mi lista de Camaras
La seccién Mi lista de camaras contiene una ligdatdlas las camaras que se han

afadido.

Camera Name
Muestra el nombre de la camara. COmo elegir unaa@mn esta lista mostrara sus

detalles en la seccion Detalles de la camara paritalla.

Afadir automaticamente las cAmaras

Muestra una lista de deteccion actual de Camaré#es ld&N. Para afadir una camara a
Mi lista de camaras, seleccione la camara de ta Wgiadir automaticamente las
camaras Yy haga clic en Agregar a mi lista. Si snata no aparece en la lista, haga clic
en Actualizar para actualizar la lista, o afiada damara manualmente.

Agregue manualmente las camaras

Para afiadir manualmente una camara a Mi lista oh@ared, ir al campo Direccion e
introduzca su direccion web o la direccién IP cbnienero de puerto. Luego haga clic

en Agregar a mi lista. Para borrar su entrada, bgan Borrar.

Detalles de la Camara

Estado de la CamaraMuestra el estado de los seleccionados.
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Nombre de la camara Muestra el nombre de la camara seleccionada.

Direccién IP: Muestra la direcciéon IP de la cAmara seleccionada

Nombre de usuario:Muestra el nombre del usuario de la camara seleada.

Contrasefna: Muestra la contrasefa de la camara seleccionadaafones de

Seguridad, la contrasefia se muestra como "s’s e e e

Numero de puerto: Muestra el nimero de puerto de la cAmara selead#on

Tipo Corriente: Muestra el tipo de corriente de la cAmara seleecia. Para cambiar el
tipo de flujo, seleccione MIJPEG o MPEG4 de la ldsaplegable y haga clic en guardar

Opciones de Configuracion Grabacion

Haga clic en la ficha Opciones de grabacion patablser la programacion de
grabacién para una camara de red, para configaraarhara seleccionada que pueda

grabar de forma continua, seleccione siempre Record

Seleccione Grabar en un Intervalo de tiempo siadgse la camara grabe durante las
fechas y horas indicadas, o seleccione Grabar ekvehto de movimiento en
un Intervalo de tiempo si desea que la camara gsalagnente en aquellas fechas y

horas cuando se detecta movimiento.

Seleccione Dias
En el menu desplegable, seleccione los dias equiesiesea que la camara grabe. Las
opciones son Una vez, Cada dia, de lunes a viesAbados y domingos, dom , lun ,

mar, mie , jue, vie y sab.
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Fecha de inicio (dd / mm / aaaa)
Introduzca la fecha para empezar la grabacionpenato mm / dd / aaaa, o seleccione

la fecha de empezar a usar el calendario despigabl

Tiempo de Inicio
Seleccione la hora para comenzar la grabaciozaritio los menus desplegables que se

encuentra en el programa.

Hora de finalizacion

Seleccione la hora de acabar con la grabaciorzariiio los menus desplegables. La
grabacién programada aparece en la tabla de gosesciprogramadas en la parte

inferior de la pantalla.

Configuracion de Ajustes

Haga clic en la ficha Configuracién para configui@s ajustes de la Utilidad de la
camara.

Grabacion

Esta es la unidad y la carpeta donde se guardamdbs/os de video en el ordenador. El
valor predeterminado es C: \ Documents and Settihgmombre de usuario> \
MyDocuments \ storage, donde <nombredeusuario>uesombre de usuario de

Windows.
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Plazo maximo para la grabacién instantanea

Esta es la longitud maxima de una grabacion hagiefid en el botén Grabar en la
ventana Monitor. Seleccione el periodo de tiempsdedeel menu desplegable. Las
opciones son 1 min, 5 min, 10 min, 15 min, 30 M&,min, 1 h, 2 horas y 4 horas. El

valor predeterminado es 1 min.

Deteccidén de movimiento

Se aplica el siguiente procedimiento solo si laidm de deteccidon de movimiento de la

grabacion esta activada.

Registro

Esta es la longitud de video antes de y después dieteccion de movimiento que se

guardara con la grabacion. Tener este metrajeomdicipuede ayudar a mostrar el

movimiento con mayor claridad cuando se produzetecSione el periodo de tiempo

desde el menu desplegable. Las opciones son 5agegutD segundos, 15 segundos, y
20 segundos. El valor predeterminado es 10 segusodlos aplicable para detectar

movimiento.

Espacio de Disco para cada Grabacion de la camara

Espacio total en disco

Esta es la cantidad total de almacenamiento deiespa el disco duro disponible.
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Espacio disponible en disco

Esta es la cantidad total de espacio de almacentomistante en su disco duro.

Habilitar limitacion de espacio del Disco

Si desea limitar la cantidad de espacio en disitizado por cada camara, tiene que

completar los campos siguientes.

Maximo espacio permitido por la camara

Introduzca el espacio maximo permitido por canfanaViB).

Cuando el espacio esta lleno

Seleccione esta accién cuando se alcanza el ldmigspacio: sobrescribir el archivo, o

detener la grabacion.

Acceso a la camara via Web

Puede acceder a la utilidad usando este métodwe limternet Explorer y escriba la
direccion IP de la camara en el Campo Direcciénoinuacion, pulse Enter.

Aparecerd la pantalla de bienvenida de la utilicashda en Web.

Hay seis pestafias en la parte superior de la fd&abienvenida: Inicio, Video,

Configuracion, Web de Linksys, Ayuda y Salir.
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Inicio: Seleccione esta ficha para volver a la pantalla Hbienvenida.

Ver Video: Seleccione esta ficha para ver video de la caiaga clic en la ficha Ver
video en la pantalla de bienvenida .Aparecera laagtia, que muestra el video en
directo desde la cAmara.

Resolucién

Utilice el menld desplegable Resolucion para saleeci la pantalla
resolucioén. Los valores posibles son Automaticedpterminado), 640x480, 320x240,
0 160x120. La pantalla cambia a la nueva resolucidrediatamente después de que se

ha seleccionado.

Factor de Zoom

Utilice el botén de zoom para acercar y alejarvigéo mostrado. Al hacer clic en el
botdn, el cursor se convierte en una lupa etigoetaah el factor de zoom actual
(desplazamiento por 1x, 2x, y 4x). Coloque el cussibre la parte de la imagen que

desea ampliar y haga clic una vez.

Instantdnea
Utilice el boton de instantaneas para capturarimagen fija de la pantalla de video. Al
hacer clic en este boton, aparecera la ventanastiEntanea. Haga clic en Guardar para

guardar la imagen o haga clic en Cancelar panassalguardar la imagen.
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Audio

Utilice el botdn Audio para cambiar el sonido emtida 0 apagado de microfono
incorporado de la camara. El aspecto del botércandi el sonido esta encendido o
apagado. Cuando el sonido esta activado, se pyestarael volumen deslizando el
volumen de control a la izquierda para bajar eunmn, o hacia la derecha para

aumentar el volumen.

Formato de video

Para seleccionar el formato de video, haga cliceleboton de formato de video,
y aparece la ventana de Formato de video. SeleccMREG-4 o MJPEG, a
continuacion, haga clic en Guardar Para salir sardpr, haga clic en la X en la esquina
superior derecha de la ventana.

Configuracion Basica

La pantalla aparece al hacer clic en la ficha @uméicion o Configuracién avanzada la
configuracién basica le permite modificar los aggstle la caAmara del dispositivo, la

configuracién de red, configuracién inalambricagnfiguraciones de seguridad.

Editar los ajustes de esta pantalla segin sea arecekntonces, para guardar los
cambios, haga clic en Aplicar. Para cancelar lasboas no guardados, haga clic en
Cancelar. Para obtener informacién adicional acgedas caracteristicas de la pantalla,

clickHelp.
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Configuracion del dispositivo

Nombre de la camara

Puede asignar la cAmara un nombre de hasta 1%arasde longitud. Nombres
memorables Unicos son utiles, sobre todo si Seartivarias camaras en la misma red
inaldmbrica.

Descripcién

Introduzca la informacidén sobre la camara en eatepo. Puede introducir hasta 32

caracteres.

Funcionamiento del LED

Esta funcién le permite activar o desactivar el LdeDla camara.

Actual Fecha / Hora

Esto muestra la fecha y la hora actuales de lar@ar8ano es correcta, haga clic en
Sincronizacion con PC para utilizar la fecha y ldgau ordenador.

Huso horario

Seleccione la zona horaria para la ubicacion déanaara.

Configuracion de la red

Para configurar los ajustes de red de la camdexcsegne el protocolo que desea usar

en el menu desplegable: Solo IPv4, solo IPv6 o BPIRv6. El valor predeterminado

Es sélo IPv4.
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Tipo de configuracién

Si desea asignar automaticamente la camara ureidimelP de un servidor DHCP, a
continuacion, seleccione Direccion automaticamébtéCP) (por defecto) Obtener. Si
desea asignar la cAmara una direcciéon IP estaticantinuacion, seleccione Direccion
IP fija, y completar la direccion IP, Mascara dered, Puerta de enlace, DNS primario

y DNS secundario campos.

Configuracion inaldmbrica

SSID: Introduzca el SSID de red o el nombre de la red. aq

Tipo de red: Seleccione el modo de la red, Ad-hoc o Infraestna.

Canal: Si la camara esta en el modo Ad-hoc, selecciomajisste de canal desde el
menu desplegable.

Seguridad Haga clic en Configuracion para Editar la se@didinalambrica
Configuracion> Seguridad Béasica> Inaldmbrico. Lgusielad inalambrica se utiliza
para configurar las opciones de seguridad inal&alwe la camara para que coincidan
con su red inaldmbrica. Los ajustes son los sigesen

Disabled, WEP, WPA/WPA2 Personal

El método seleccionado determina qué otros canqpo$os que aparece en la pantalla.
Los diferentes modos de seguridad y los camposlaguacompafian se describen en

detalle a continuacion:

Disabled
Esta opcidn implementa ninguna seguridad de suneddmbrica red. Los datos no se

cifran antes de la transmision.
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Wep

Es un método de encriptacion basico y no es tamrgampmo los métodos posteriores
como WPA-Personal o WPA2 Personal.

Tx-key: Seleccione el nimero de la clave utilizada endarraldmbrica.

Encriptaciéon Wep: Seleccione la opcién adecuada para la longitud diave sobre la
base de la configuracion de red.

Key 1 - Key 4 Los valores de clave se pueden introducir manerateno se generan a
partir de una frase de contrasefia.

Autenticacion: Seleccione el tipo de autenticacion adecuado atibzen la red

inalambrica.

WPA/WPA2

Este método ofrece la encriptacién TKIP con claleesodificacion dinamicas.

Shared Key: Introduzca la clave compartida, de 8 a 63 caraxigue se utilizaran para

acceder a la red inalambrica.

Configuracion de Imagenes

La Configuracion de imagen le permite modificarclanfiguracién de video de la

camara.
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Ajustes MPEG4 Resolucion

Establezca la resolucion para la visualizacion gbgcion de video de la camara

640x480 (alta resolucién) 320x240 (resoluciéon medid 60x120 (baja resolucién).

Video Control de Calidad

Seleccione ya sea velocidad de bits constante ao dig elevada calidad para la

transmision de video.

Velocidad de bits constante

Seleccione la velocidad de bits que desee parslalizacion o la grabacién de video

de la camara. La gama varia desde 64 Kbps a 1,3.Mbp

Calidad fijo

Seleccione el nivel de calidad que usted deseavjmralizacion o la grabaciéon de

video de la camara. La gama varia desde Muy RQdjayaAlta.

Max FrameRate

Seleccione la velocidad de fotogramas maxima pamaimara. La reduccion de este

disminuye la cantidad de ancho de banda requpodda camara. El rango es de 1 a

30.
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Ajustes MJPEG Resolucién

Establezca la resolucién para la visualizacién gbgcion de video de la camara:

640x480 (alta resolucion) 320x240 (resolucion medid60x120 (baja resolucion).

Calidad fijo

Seleccione el nivel de calidad que usted desea quanrdsualizacion o grabacion de

video de la camara. El rango varia de Muy baja ay Malta.

Configuracion de Mobile

Activar Mobile Streaming Seleccione esta opcioragabilitar la transmisién de video
a un dispositivo mavil.

Ajustes de video

Power Line Frecuencia Seleccione la frecuenciaadméa eléctrica (50Hz o 60Hz) de

su zona geografica, para mejorar la calidad de émagn condiciones de iluminacién

fluorescente.
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Balance blanco

Seleccione la opcion deseada para que coincidal@rtorno actual y la iluminacién.

Brillo
Si es necesario, puede ajustar el brillo para nebotena imagen mejor. Por ejemplo, si
la camara se enfrenta una luz brillante, la imggesde ser demasiado oscura. En este

caso, puede aumentar el brillo. Puede seleccianhrillo valor entre -3 y 3.

Nitidez
Seleccione la opcion deseada para la nitidez. Pagddecionar un valor de nitidez entre

-3y 3.

Activar Micréfono: Seleccione esta opcidn para activar audio. Actisandudio

aumenta los requisitos de ancho de banda ligeramsmmtrecomienda no activarlo.

Enable Time Stamp

Seleccione esta opcion para mostrar una marca deempai
en el video.

Habilitar visualizacion de texto Para mostrar tegto el video, seleccione esto, a
continuacion, introducir hasta 20 caracteres enaeipo. Para guardar los cambios,

haga clic en aplicar.
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Configuracion> Administracion

La pantalla de administracion le permite cambiamiie de usuario y la contrasefia de
la cAmara, restablecer los ajustes de fabricaalazdu el firmware y configurar el

idioma.

Login

Estos campos se utilizan para cambiar el nombre dsuario vy
contrasefla utilizada para acceder a la camara. r@pones de seguridad,
debera cambiar éstos de los valores por defecto.

Nombre de Usuario Introduzca el nombre de inicio de sesion paracdmara.
Contrasefia: Introduzca la contrasefia de la camara. Verifiqueantrasefia Vuelva a

introducir la contrasefa para verificar.

Actualizacion del firmware

Las nuevas versiones de firmware se publican en livksysbycisco.com y se pueden
descargar de forma gratuita. Si la camara estadoaedo satisfactoriamente, no hay
necesidad de descargar una version de firmwarer@cénte, a menos que la version
cuenta con una nueva funcion que desea utilizaigag@do un nuevo firmware en la

camara no siempre mejorara su rendimiento.
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Linksys recomienda que actualice el firmware dedmara dentro de su red, es decir,
utilizar una computadora dentro de la red local de camara. Si
intente actualizar el firmware de la camara desd&ugar-el uso de un equipo remoto

fuera de la camara de red local-la actualizacibaréa

La Configuracion> Usuarios

pantalla permite designar derechos de accesogmtesliarios de la cAmara.

La Configuracion> Opciones

Esta pantalla le permite establecer y configuraride DDNS, UPnP configuracion y

la configuracibn de puerto alternativo. DDNS (DymeDomainNameSystem) le

permite asignar un host fijo y el nombre de domiaiana direccién IP dinamica de

Internet.

DDNS

Activar DDNS

Seleccione esta opcion para habilitar el servididNB con la camara.

Proveedor de Servicios

Este es el proveedor de servicios DDNS, que estframado para TZO.
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Nombre de Dominio

Introduzca el nombre de dominio que le ha asigrsadaroveedor de servicios DDNS.

Direccion E-Mail

Escriba la direccion de correo electronico utilezaara registrar el servicio DDNS.

TZO Key

Introduzca la clave TZO proporcionada por su prdeeede servicios DDNS.

Periodo de actualizacion Use esto para estableg@eoframacion para comprobar si la

Direccion IP de Internet ha cambiado. Especifique gué frecuencia debe comprobar,

de cada 15 minutos a cada 24 horas, asi comogbdi@ara empezar a comprobar, en

formato hh: mm.

UPNnP

Activar / Desactivar

Cuando esta habilitado, Universal Plug de la Cénaac Play (UPnP) permite un

ordenador con UPnP habilitado, detectar faciiméatedmara. UPnP de la camara
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funcion estd desactivada de forma predeterminad&l $quipo es compatible con

UPNP, seleccione esta opcion.

Acceso alternativo Puerto Web

Activar / Desactivar

Si desea que la camara sea capaz de utilizar untopadternativo para las
comunicaciones, seleccione esta opcion cuandaimoa el nUmero de puerto deseado
en el rango de Desde 1.024 hasta 65.534 en el chHiinpero de puerto. El nimero de
puerto predeterminado es 1024. Si ya dispone dguidor Web en la LAN, entonces
usted debe habilitar el puerto alternativo y wilieste nimero de puerto en lugar del

puerto 80.

RTSP /RTP

El Protocolo de transmision en tiempo real (RTSPue protocolo de control de red
gue establece y gestiona sesiones multimedia entservidor de medios y un cliente.
El formato de datos de medios de comunicacion ¢as esesiones se define por el
Protocolo de transporte en tiempo real (RTP). Upteztle ver la secuencia de video en
directo de una camara usando varias aplicacionagpteduccion multimedia como
QuickTime, RealPlayer o Windows Media Player, ousb de un teléfono movil
compatible con RTSP. Para ello, primero configloarajustes de RTSP / RTP en esta

seccion, segun sea necesario, a continuacion, abrieproductor multimedia, a
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continuacion, elija la URL correspondiente queurfiga continuacion (donde <camara

IP > es la direccion IP de la cAmara que desea ver)

QuickTime or RealPlayer:
rtsp://< 192.168.1.102>/img/video.sav

Windows Media Player:
rtsp://<192.168.1.102>/img/video.asf

Mobile phone with RTSP support:
rtsp://<192.168.1.102>/img/video.asf

RTSP Puerto, para cambiar el nUumero de puerto Rih8Bduzca el nimero deseado
en la gama de 1.024 a 65.535. El valor predetedniea 554.
RTP Puerto de datos, para cambiar el puerto des dRid&°, introduzca el nimero

deseado en la gama de 1.024-65.514, incluso losegasolamente.

Max RTP de Datos por Paquetes, para cambiar latlmhgaxima de los paquetes de

datos RTP, introduzca la longitud maxima deseadaelknango de 400-1400.

La Configuracion> Deteccion de movimiento

Esta pantalla permite configurar los parametrosdetieeccion de movimiento de la

camara.
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Tipo de asociacion: Seleccione el tipo de archiwe se enviara, JPEG o video. Si se
selecciona JPEG, una serie de imagenes se adjustacérreo electronico como

archivos individuales. si El video es seleccionagiv,archivo de video se adjuntara.
Velocidad de cuadros Si el campo Tipo de datosnéofuesta establecido en JPEG,

seleccione la velocidad de fotogramas es de 1 &l5valor por defecto es 1.

Formato de video si el tipo de datos adjuntos s&blese en video, seleccionar el
formato de video, ya sea ASF, MPEG-4, o 3GP.

Pre-Captura Longitud esto se refiere a materiardeivo de video hasta el momento en
gue se detecta el movimiento. Seleccione como aelglel valor de este video muchos

segundos. Este valor debe estar entre 0 y 4 segundo

Post-Capture Longitud

Seleccione como se guarda el valor del video ar gt momento en que se detecta

movimiento. Este valor debe estar comprendido entrey 5 segundos.

Intervalo

Introduzca el tiempo en minutos que deben transamtre los eventos de deteccion de

movimiento. Los valores validos son 0-5,10, o 1bvalor predeterminado es 2, un

valor de 0 indica que no hay retraso entre eventos.
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Accion

Seleccione la accién a ser realizada despuésdigdacion de movimiento. Seleccionar
E-Mail para enviar un correo electronico con unhae de video adjunto a un
destinatario seleccionado., O seleccione FTP pawveareel video a un servidor FTP

seleccionado.

Alerta de E-Mail Si el campo de accion (s) esta ajustado en E-Btaihplete los

siguientes campos:

Enviar a: Introduzca la direccion de correo electronico donde se eavir correo
electrénico después de la deteccion de movimigdpzionalmente, puede especificar
hasta tres direccionesviostrar "De" como: Introduzca la direccion de correo
electréonico que se utilizard como el campo en elad-para ser enviadogsunto
Ingrese el campo Asunto para el correo electronige consta de 48 caracteres
alfanuméricos o menos.

Numero de puerto SMTP Introduzca el numero de puerto SMTP de 1 a 65&85.
valor predeterminado es 2Servidor de Correo SMTPSi desea utilizar un servidor de
correo SMTP, marque la casilla junta y especifigue servidor de correo SMTP.
Entonces introduzca el nombre del servidor de ocgreel campo correspondienidi.
servidor de correo requiere autenticaciénSi esta utilizando un servidor de correo
SMTP que requiere autenticacion (que debe inig@aids con un nombre de usuario y
contrasefia), marque esta casilla, a continuaciéllene el Nombre de cuenta y

contrasefia campos. Prueba de E-Mail Haga clicterbesdn para enviar un correo.
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Alerta de Ftp

Si el campo de accion esta establecido en FTP, cdeip los siguientes campos:
servidor FTP Introduzca el nombre del servidor ETRuerto Introduzca el nUmero de
puerto del servidor FTmombre de Usuario y Contrasefdntroduzca el nombre de
inicio de sesion y contrasefa para la cuenta sereidor FTP.

Modo pasivo SeleccionéActivar (predeterminado) para activar el modo pasiv
Desactivar para desactivarl®uta del archivo Nombre Introduzca la ruta a la

ubicacién donde se guardara el archivo en el sarAdP.

Ajuste de sensibilidad Area

Si desea especificar la configuracion del area afesiBilidad para la deteccion de

movimiento, haga clic en este boton para mostrarelstana de Establecer area de
sensibilidad. La ventana Establecer area de sédaibie permite especificar el area de
la pantalla de video que se utiliza para detettaogimiento. Este puede ser la pantalla
completa, o hasta tres areas personalizadas defipat el usuario dentro de la pantalla

completa.

Configuracion> Grabacion
La configuracion de grabacién le permite grabaresda dispositivos compatibles
Samba como su Mac o la carpeta compartida del RGymo(almacenamiento conectado

a red) en NAS.

Permitir : Marque esta casilla para activar las funcionegrdbacion de la camara
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Navegar: Haga clic en Examinar para seleccionar el serviamba donde se
guardaran los archivos de video. Vaya a la ubicadagnde desea guardar los archivos
de video y haga clic en aplicar.

Servidor Samba Muestra la direccion del servidor Samba.

Carpeta de Ruta: Esta muestra la ruta de subida al servidor Sambs.akchivos de
video guardados se encuentran en este directorio.

Nombre de usuario: Introduzca su nombre de usuario del servidor Saatpa.
Contrasefia: Introduzca la contrasefia del servidor Samba aqui.

Prefijo de nombre de archivo El contenido de este campo se agrega como puefijo
cada uno de los nombres de archivos de video glesd&l valor predeterminado es
récord.

Duracidon méxima: Seleccione la cantidad de minutos de cada archeovideo
grabacion guardada contendri. Este valor debe estaprendido entre 1 y 120

minutos.

Habilitar la adiciébn de marca de tiempo de los arcivos. Marque esta casilla para
activar la adicion de una marca de tiempo hastfinal de sus archivos de video

guardados. El formato es yy: mm: dd: hh: mm.

Para activar la grabacion inmediata:seleccione Iniciar grabacion ahora.
Habilitar grabacién programada: seleccione Definir la grabacion por horarios.
Especifique el inicio y el fin de los tiempos wéndo los menus desplegables en Iniciar

en y detener a los campos.
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La Configuracién> Estado

Esta pantalla le permite ver la cAmara su inforérade estado y registro.

Web de Linksys Seleccione esta ficha para ir al sitio Web dek&ys. Ayuda:
Seleccione esta ficha para mostrar la ayuda dintaiG.

A través de la pantalla de ayuda, encontrara vscal recursos adicionales para la
camara y su utilidad. Si selecciona la pestafia Ayicectamente desde la pantalla de
bienvenida, a continuacién podras ver la pantatlaaguda del usuario y sélo podra
acceder a estos recursos. Si primero se identii@ré acceder a Configuracién de la
camara y seleccione el Etiqueta de ayuda, ustedl he pantalla de ayuda del
administrador y sera capaz de restaurar valoretefmeninados de fabrica y actualizar
el firmware de la cAmara.

Salida: Seleccione esta ficha para cerrar la utilidad.

Qué es un video IP

El video IP es un servicio que a traves de la @draictura de red fisica (LAN O WAN)
o inalambrica nos da acceso y monitoreo de videdaleualquier sitio que se encuentre
conectado una camara en red. Tal como se defioetmgacion:

“Un sistema de video IP permite supervisar video grabarlo desde cualquier lugar

de la red, tanto si se trata por ejemplo de una rede area local (LAN) o de una red

de area extensa (WAN) como internet”.
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SERVIDORES EN LINUX.

En informatica, un servidor es una potente maguioa caracteristicas distintas
comenzando desde el hardware y terminando cooftelase que se diferencian de las
demas denominadas clientes por su funcion queeegaiore las mismas con el fin de
proveer servicios, aplicaciones, funciones paraicabobjetivo especifico del mismo.
Existen varios tipos de servidores como lo son:

Servidor de Correo, Servidor de Archivos, Servideb. Servidor Proxy, Servidor de

Impresién, Servidor de Base de datos entre otros.

¢ QUE ES GNU/LINUX?
Es el primer sistema operativo basado en UNIX .B8% Software Libre. Es un
proyecto que lleva 2 décadas afios en desarrotbosgduira por muchos mas, ya que
existen programadores de diferentes partes.
Software Libre
Este significado en la actualidad esta siendo dehmauge y como no es un concepto
nuevo en el mercado por su distinta ventaja queepta y donde su idea primordial de
la palabra software libre es de Libertad, permit@gartir la informacion. Un programa
para que sea software libre deberia cumplir corestAndar que se resumen en lo
siguiente:
Todo programa realizado debe ser sin limitaciompesede ser utilizado por cualquier
usuario que requiera manipularlo.
Puede ser distribuido a cualquier tipo de usuabermente y copiar al nimero de

computadoras que se desee.
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Siempre los aplicativos deben estar acompafiadoddéo fuente o en el mayor de los
caso una carta donde le especifique al usuariortaaf de acceder. Esto nos indica que
el usuario podria modificar la codificacion y a@rjn a sus necesidades.

Lo dltimo de esto es que el aplicativo se puedeeersiempre y cuando respetando los

autores originales en caso de que se base en igo g@dexistente.

Dentro de esto GNU/Linux es uno de los primeros. §gdyado en Unix que es 100%
software libre.

Asi se puede definiEl “Software Libre” es un asunto de libertad, no deprecio.
Para entender el concepto, debes pensar en “libretomo en “libertad de
expresion”, no como en “barra libre” [N. del T.: eninglés, una misma palabra
(free) significa tanto libre como gratis, lo que halado lugar a cierta confusion].
“Software Libre” se refiere a la libertad de los usiarios para ejecutar, copiar,
distribuir, estudiar, cambiar y mejorar el software. De modo mas preciso, se
refiere a cuatro libertades de los usuarios del swiare:

* La libertad de usar el programa, con cualquier popésito (libertad 0).

* La libertad de estudiar cémo funciona el programay adaptarlo a tus necesidades
(Libertad 1). El acceso al codigo fuente es una adigion previa para esto.

« La libertad de distribuir copias, con lo que pueés ayudar a tu vecino.

« La libertad de mejorar el programa y hacer publi@as las mejoras a los demas, de
modo que toda la comunidad se beneficie (libertad).3El acceso al codigo fuente es
un requisito previo para esto(ARENA, 2002, pag. 23)

El software libre es muy diferente a las palabrpenosource tal como podemos

observar en la siguiente definicion:
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“El Open Source es una organizaciéon que se encargie fomentar el uso de
sistemas de cdédigo abierto, concepto significativaante diferente del de Software
Libre. Un sistema de cddigo abierto no necesariamtmtiene que estar regido bajo
la Licencia Publica General, sino que puede estaegido por alguna de las tantas

licencias de la iniciativa Open Source (www.opensate.org)”

Distribucién Centos 6.3

7 |
> CentOS

Cita Textual “CentOS (Community ENTerprise Operating System) es una
bifurcacion a nivel binario de ladistribucion Linux Red Hat Enterprise
Linux RHEL, compilado por voluntarios a partir del cédigo liberado por Red Hat.
Red Hat Enterprise Linux se compone de software lile y cdédigo abierto, pero se
publica en formato binario usable (CD-ROM o DVD-ROM) solamente a
suscriptores pagados. Como es requerido, Red Habéra todo el cédigo fuente del
producto de forma publica bajo los términos de la icencia publica general de
GNU y otras licencias. Los desarrolladores de Cent®usan ese codigo fuente para
crear un producto final que es muy similar al Red Ht Enterprise Linux y esta
libremente disponible para ser bajado y usado por lepublico, pero no es
mantenido ni asistido por Red Hat. Existen alguno€lones de Red Hat Enterprise

Linux .
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CentOS usa yum para bajar e instalar las actualizacnes, herramienta también
utilizada por Fedora.

Requisitos de Sistema:

Hardware recomendado para operar:

Sin entorno de escritorio:

+ Memoria RAM: 64 MB (minimo).
+ Espacio en Disco Duro: 1024 MB (minimo) - 2 GB (retnendado).
« Procesador: ver Arquitecturas

Con entorno de escritorio:

+ Memoria RAM: 2 GB (minimo).
« Espacio en Disco Duro: 20 GB (minimo) - 40 GB (reczendado).
« Procesador: ver Arquitecturas”. Fuente(Wikipedia/centos)

Concepto de LVM

Cita Textual “LVM es una implementacion de un admirnstrador de voliumenes
l6gicos para el kernel Linux. Se escribié originalrante en 1998 por Heinz
Mauelshagen, que se basé en el administrador usadpo sistemas HP-UX.

LVM incluye muchas de las caracteristicas que seperan de un administrador de
volimenes, incluyendo:

+ Redimensionado de grupos légicos
+ Redimensionado de voliumenes logicos
« Instantaneas de solo lectura (LVM2 ofrece lectura gscritura)

+ RAIDO de volumenes logicos.
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LVM no implementa RAID1 oRAIDS5, por lo que se reconenda usar software
especifico de RAID para estas operaciones, teniends LV por encima del RAID

En laimagen observar como trabaja LVM. Los volimers l|6gicos agrupan
particiones fisicas de disco, y éstos a su vez, gue no esta representado en la
figura, se engloban en un grupo légico. De esta fom, /home se compone

de hda3, hda4 y hdb3, y a su vez, /usr engloba adid hda2, hdbl y hdb2.

GRAFICO No 12
Grafico sobre Concepto LVM

fusr Volumen logico 1

idevihda ' ) ' | idevihdbi

idevihda2 | . | /devindb2

/devihda3 | ]

Idevihdad - - I | : /devihdb3

/home Volumen logico 2

Elaboracion: monografias.com
Fuente: monografias.com

Ventajas de usar LVM
+ Una de las decisiones que afronta un usuario inst@aldo GNU/Linux es
como particionar el disco duro. La necesidad de e@star cuanto espacio sera
necesario para el sistema, para los temporales orpaos datos personales,
puede convertirse en algo problematico; por lo quenuchos usuarios optan
por crear una particion que ocupe todo el disco ylk introducir los datos.

Aun habiendo estimado correctamente cuanto espacise necesita
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para /home, /usr, /tmp, o cualquier otro directorioimportante, es bastante
comun que nos quedemos sin espacio en estas paoti@s, cuando tenemos

espacio de sobra en alguna otra.

Con el uso de un administrador de volimenes logicosl disco completo
puede ser asignado a un anico grupo légico y defindistintos volimenes

l6gicos para almacenar /home u otros directorios. it el caso de que nos
guedemos sin espacio, por ejemplo, en /home, y temes espacio en /opt,
podriamos redimensionar /home y/opty usar el esp@c que le hemos
quitado a /opty afiadirselo a/home. Hay que teneen cuenta, que para
realizar esto, nuestro sistema de ficheros debe swfar el redimensionado

por arriba y por abajo, comoReiserFS.

Otra alternativa seria dejar una cierta cantidad deespacio del disco sin

asignar y cuando fuera necesario, expandir el voluem.

Ventajas de usar LVM en un sistema grande

Administrar un sistema con muchos discos es un trap que consume
tiempo, y se hace particularmente complejo si elsiema contiene discos de
distintos tamafos. Equilibrar los requerimientos dealmacenamiento de
distintos usuarios (a menudo conflictivos) puede seuna tarea muy

laboriosa y compleja.

Los grupos de usuarios (Ilamémosles por
ejemplo administracion, desarrollo, etc.) pueden teer sus voliumenes
l6gicos y éstos pueden crecer lo que sea necesayie] administrador puede

realizar las operaciones oportunas sobre dichos vohenes.
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Cuando un nuevo disco se afiade al sistema, no esesario mover los datos de los

usuarios. Simplemente se afiade el nuevo disco aligo |6gico correspondiente y se

expanden los volumenes logicos todo lo que se cdese adecuado. También se

pueden migrar los datos de discos antiguos a otrasievos, de forma totalmente

transparente al usuario.

Anatomia de un LVM

Un LVM se descompone en tres partes:

Volumenes fisicos (PV): Son las particiones del dis duro con sistema de

archivos LVM. (raid's)

Volumenes légicos (LV): es el equivalente a una p&idon en un sistema
tradicional. El LV es visible como un dispositivo standar de bloques, por lo

qgue puede contener un sistema de archivos (por ejeto /home)

Grupos de volumenes (VG): es la parte superior dalLVM. Es la "caja” en

la que tenemos nuestros volimenes logicos (LV) y emtros volimenes
fisicos (PV). Se puede ver como una unidad adminigtiva en la que se
engloban nuestros recursos. Hay que hacer notar queientras un PV no se

aflada al VG, no podemos comenzar a usarlo.

A su vez, un PV se divide en chunks de datos, que sonocen como PE
(physicalextents), que son del mismo tamafio que I&E del VG. Ademas,
un LV se divide también en LE (logicalextents), cuy tamafio es el mismo
para todos los LV del VG.Por ejemplo, teniendo compeferencia la imagen
del comienzo, supongamos que tenemos un VG llama@ASA, con 4MB de
PE, al que queremos afadir un LV para /tmp/. Ailadinos dos particiones de

disco,/dev/sda4 y /dev/sdb3, que se llamaran PV1 BV2 (se las puede
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renombrar a discrecion del usuario). Los PV's puede ser de distinto
tamafio y por lo tanto, tendran un numero distinto & PE, por lo que
supongamos que tenemos para PV1 99 PE's y para P¥28 PE's. Ahora,
podemos crear el LV que necesitamos, que puede sky cualquier tamafo
entre 1 y 347 (99+248) PE. De esta forma se creaautabla que relaciona
PE's y LE's y si, por ejemplo, escribimos 4 MB enld.E nimero 1 del LV,

se corresponderan con el PE 51 de la PV1.

+ La tabla que relaciona PE's y LE's, se llama tablade mapeo, y la

correspondencia puede ser de dos tipos:

- Directo: se asigna un rango de PE's a otro rango deE's en orden.
Por ejemplo, las LE's del numero 1 al 99 se mapeaobre las PE's

del 100 al 347 de PV2.

- Entrelazado: las LE's se entrelazan sobre las PEWe los volUmenes

fisicos”.Fuente (Wikipedia/Logical_Volume_Manager)

Permisos de Usuarios Chmod
Es una llamada al sistema y su comando asociadel sistema operativo UNIX
(estandarizados en POSIX y otros estandares) qumitpecambiar los permisos de

acceso de un fichero o directorio.

Permisos basicos

Existen tres permisos independientes, llamadosipesmhasicos, que pueden ser
permitidos (estado 1) o denegados (estado 0) eherd y/o directorio

« r-lectura(4)
+ W —escritura(2)
+ X -—ejecucion(l)

67



Servidor de compartimiento de Archivos ‘Samba’

Samba es una suite de aplicaciones UNIX, que takeli protocolo SMB (Server
Message Block). Fue creado por IBM, en 1985. Saimbalesarrollado originalmente
para Unix por Andrew Tridgell utilizando un sniffer capturador de trafico para
entender el protocolo a través de la ingenieriarsa; Actualmente es mantenido por un
grupo de personas de todo el mundo, (The SAMBA Jeaajo la licencia publica,
general (GLP) que permite a los sistemas basadd$NgX como GNU/LINUX, el
intercambio de archivos en una red de datos ctenss operativos Windows.

Beneficios de utilizar el servicio samba

Compartir uno o mas sistemas de archivo.

Compartir impresoras instaladas tanto en el seradmo en los clientes.

Permite compartir recursos entre maquinas Windolisux siendo un recurso,

una carpeta o la impresora.

Autentificar clientes contra un dominio Windows.

Configuracion Servicio Samba
Este servicio permite compartir archivos en ued tocal y asignar permisos
adecuados a cada uno de ellos, segun sea la reetesigierida por el administrador de

red.

» Para Instalar Samba primero ejecutaremos el comando

YUM INSTALL SAMBA
» Se creara una copia de respaldo del archivo degewation smb.conf ubicado

en el directorio /etc/samba/ a la cual le pondreeto®mbre de smb.conf.org
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CD /ETC/SAMBA/
CP SMB.CONF SMB.CONF.ORG

« Verificamos que el archivo de respaldo se hayadorean el comando Is si se
cred el archivo de respaldo exitosamente procederaneditar el archivo origen

vi smb.conf.

» Se crean los usuarios con sus respectivas conaiasei los comandos adduser

y smbpasswd —a <usuario creado>

» Se deshabilita el firewall o se lo configura, eestto caso esta deshabilitado

* Seinicia el servicio

* Lo comprobamos conectandonos desde una maquinaoWsndon la IP de

servidor de almacenamiento

Configuracion Servicio FTP
Se instala el paquete de nombsétpd

yuminstallvsftpd

Se edita el archivo de configuracién dsitpd;

cd /etc/vsftpd

Se crea una copia de respaldo del archsftpd.conf
mvvsftpd.confvsftpd.confcopia

Se crea un archivo vacio de nombsétpd.conf,
touchvsftpd.conf

Se asignan permisos al archivo de nonvisfgpd.conf,

chmod 600y/sftpd.conf
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Se ingresa el siguiente contenido con los prinegpphrametros descritos a
continuacion;

# Este parametro sirve para establecer el mensd)@&dvenida
ftpd_banner= Bienvenido al servidor FTP.

chown_uploads=NO
xferlog_enable=YES

# Tiempo en segundos activa para la sesion defiasua
idle_session_timeout=600
data_connection_timeout=120
ascii_upload_enable=NO
ascii_download_enable=NO

background=YES

listen=YES
Is_recurse_enable=NO

# Enjaulando a usuarios autenticados en el Sistema.
chroot_local_user=YES

# Limitar la tasa de transferencia (representadoyés) a 1 MB por segundo para los
usuarios locales:

local_max_rate=1048576

# Maximo de clientes a conectarse de forma simedt@m el servidor.
max_clients=15

# Maximo de conexiones desde una misma direccion IP
max_per_ip=5

# Permitir escritura (write) en el servidor FTP.
write_enable=YES

# Activacion de cuenta para usuarios anénimos eareidor FTP.
anonymous_enable=NO

# Permitir a usuarios anénimos subir contenid@welidor FTP.
anon_upload_enable=NO

# Permitir a usuarios anénimos crear directorioslaervidor FTP.
anon_mkdir_write_enable=NO

# Listas de Usuarios

userlist_enable=YES
userlist_deny=YES
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# Permitir los accesos de los usuarios autenticadates del sistema.
local_enable=YES

pam_service_name=vsftpd

Se crea una cuenta de usuario para el serveltpd;

adduserdaniel

Se asigna contrasefia al usuario recien creado;

passwddaniel

Se crea un directorio desde el usuario recien orparh efectos de visualizar el
funcionamiento del servidasftpd,;

[root@localhost~]#su — ftpuser
[ftpuser@localhost~]$ mkdir publico

Se cambia a usuarioot del sistema ejecutando el comardd y se inicia por primera
vez el serviciossftpd,

servicevsftpdstart
Se deja de forma permanente el serwsithpd;

chkconfig —level 35 vsftpd on
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PROGRAMA OPEN SOURCE ISPY

Software de camara de seguridad de codigo abieg. proporciona seguridad en
temas sobre, la vigilancia, la deteccion de mowvtoieel acceso en linea y el control
remoto. El programa Ispy tiene una aplicacion dedblivs y una aplicacion web. La
aplicacion de Windows le permite afadir camaras igrafonos, configurarlos y
controlarlos. Tiene visualizacion de video en doexincluso la reproduccion de audio
en directo desde una variedad de fuentes de real.|lRaeproduccion de contenido
sobre los archivos generados se lo puede realigadiedun visor de su eleccion
(Windows Media Player por ejemplo) o puede utilizrsitio web iSpyConnect.
ISpyConnect es un servicio basado en la Web gegesata en www.ispyconnect.com
y proporciona una interfaz directa para controlacgeder a sus configuraciones por
medio de un navegador web. Utilizar la pagina wepyConnect tiene algunas
ventajas, que muestra las miniaturas de los vidaptirados junto con imagenes de
vista previa (que se generan en el punto de marmmamiento para que pueda ver
rapidamente si el video es de su interés o nojnpiten proporciona datos estadisticos,
vistas en vivo, audio en vivo, mandos a distanciaima carga entera de otras
caracteristicas y beneficios.

Este software opensource es decir libre sin li@gancpermitira hacer varios
funcionamientos aéreos para que la aplicacion temganayor rendimiento en los
campos realmente necesarios, concepto desde aknaiesmo de videos y fotos al
servidor ya sea por via SAMBA o via FTP , publiéacile los videos a los servidores
ISPYCONNECT desde la LAN privada a la web publiE ellos ya que son los
pioneros del software , visualizacion de los videggabacion de imagenes a través de

un dispositivo moévil que se conecta directament@rabrama web , deteccion de
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movimiento si en el caso de algun evento, event@EAe lo implementd para que
algun movimiento no autorizado de personas encelnacimiento aéreo con el fin de

evitar accidentes de transito.

Almacenamiento a los servidores con programa Ispy

De acuerdo con nuestro proyecto si el reconocimiaateo en ciertas zonas o0 sectores
ayuda al descongestionamiento Vehicular en el c#mttroncal , se necesita un
implemento tecnoldgico importante combinando loaceptos de servidores Linux,
camara IP, Reconocimiento Aéreo, programa IPSY tecd®n de movimientos,
aplicacion mdvil eventos ya antes mencionados .ifjg@ementd estos recursos
tecnolégicos para llegar al objetivo principal deestra tesis que es resolver los
problemas tecnoldgicos que presentan en nuesttagimbelegida para analizar.

El programa ISPY tiene varias funciones y una @s es el almacenamiento que se lo
puede hacer localmente a una maquina cliente octate a algun servidor de
almacenamiento.

Se coloco la IP con la carpeta creada en el senadia carpeta se les dio permisos de
lectura, escritura y ejecucion, se tomo en cuenéasg cred un usuario administrador y
otro usuario cliente para que el cliente tenga @&Esnde lectura nada mas y asi evitar
que alguien mal intencionado elimine informacioneéservidor que es quien ayuda al

almacenamiento de toda la data en el tema traébaular.
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Almacenamiento de fotos

En el programa como ya se le definié el evento Id@@namiento en el servidor al
momento de guardar las imagenes lo hace autom@ntanen nuestro server, el

almacenamiento se lo puede hacer de 3 maneras.
» Deteccion de movimiento: se toma una imagen &dpuen el servidor en el
caso de que hay movimiento en un reconocimientodgli® ser estatico sin

movimiento.

» Alertas: Se toma una imagen cuando se activan l&atas configuradas en

nuestro programa mas adelante topamos el temadasal

» Intervalo: Nuestra camara sera configurada paraiguetervalo de 10 segundos

tome una foto aérea para ser almacenada directamer servidor.

Almacenamiento de videos

En el programa como ya se le definio el evento ld@e@namiento en el servidor al
momento de guardarlos videos se lo hace autom&it@men nuestro server, el
almacenamiento se lo puede hacer de 3 maneras.

* No hay registro: Asi no hay nada que grabar secan@en el servidor.

» Grabar si se detecta movimiento: Esta es la opgi@se habilité en nuestro
proyecto ya que si estamos en un planeamiento a®eprolonga mucho

movimiento y automaticamente graba en el serveligumado por 15 minutos
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* Grabar si hay alerta: En esta opcion graba cuaedietecta alertas ya sea por

movimiento, tagtracker, etc.

Intervalo Activo

Esta opcién permite configurar cuanto tiempo degepgrabe y en qué
Intervalo de fotograma, se lo configuré cada 1 sdguse lo habilitd para que grabe

por un lapso de 15 minutos .

Almacenamiento de fotos via ftp

Una opcion mas del programa Ispy es el almacenaonéa Ftp, el protocolo FTP es el
sistema de transferir archivos mas estable y fighke hay en Internet. Esto significa
qgue la descarga y subida de archivos que hagaatemals opciones de completarse sin
errores de transferencia, y quedaran intactos dsgpel envio.
El almacenamiento se lo puede hacer de 3 maneras:

» Deteccion de movimiento: Graba via Ftp cuando s$ectie movimiento en un

estado estatico de la camara

« Alertas: Graba via Ftp cuando hay alertas dispesish configurado.

e Intervalo: es la Opcidon configurada para nuestroy@&to se toma

automaticamente una imagen cada 10 segundos yabedoena en el servidor.
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Alertas

Son eventos configurados para detectar cualquieacédn extrafia para ser utilizado en

el caso del buen flujo vehicular

Tipos de alertas

Movimiento: El programa manda una alerta cuandead@tmovimiento en el area de
reconocimiento ya configurada, se puede implemenatidas acciones.

Sin Movimiento: El programa manda una alerta cuamolaletecta movimiento en el
area de reconocimiento ya configurada se puedeimgaitar varias acciones.

Plugins: Programas para eventos programados comtarca las personas que pasan,
deteccion de placas de carro o nimeros de las @meéigadas si estan configuradas asi,
lector de codigo QR, reconocimiento facial.

Acciones

» Ejecutar un archivo

« URL de llamada

* Mensaje de Red

* Reproducir sonido

¢ Mostrar Ventana

* Bip

*  Maximizar
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* Enviar emall
*« Enviar SMS

* Enviar mensaje a twitter

En este proyecto cuando se gestione una aleranfigurara para que envie un pitido a

nuestro sistema, maximizar la pantalla de las casnar

Plugins Adicionales

Para configurar un nuevo plugin, copie primeroddllsu plugin en el directorio iSpy
(deberia ser algo como C: \ Archivos de prograng®)X iSpy \ iSpy \ Plugins o C: \
Archivos de programa \ iSpy \ iSpy (64 bits) \ Phs) y luego lanzar iSpy e ir a la
pestafia de alerta. Crear y mostrar una transmeiowivo en primera. Seleccione su
plugin y abra la ventana de su entorno. Nos vamagpastafna de grabacion y elegimos
la opcidn grabar en modo de alerta.

TagTracker

Esto le permite crear y escanear codigos de bgrcasligos QR. Puede proporcionar
una lista de texto, el codigo de barras permiteapando escaneada activar una alerta
(ejecutar un programa, reproducir un sonido, llasnan comando para abrir la puerta,
etc.)Generando el cédigo QR y configurando que a@wmahay un evento de

reconocimiento de cédigo QR, la alerta suene yaeegen el servidor.
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Se puede instalar en un teléfono movil cualquidicagion gratuita que permita leer

coédigo QR. Para nuestro ejemplo se instalé en pHoise detalla a continuacién la
imagen y el mensaje de alerta.

GRAFICO No 13
Evento de peligro

Toque para enfocar, Mantenga sstacionaria.

Elaboracion: Jorge David ViscainoCaiche
Fuente: Programa Open Sourcelspy

GRAFICO No 14
Escaneando cédigo QR para verificar la alerta

Aount s cimara hacis ATRAS sécigs OR o cadigns s barse

Elaboracion: Jorge David ViscainoCaiche
Fuente: Programa Open Sourcelspy



GRAFICO No 15
Alerta en dispositivo movil

eeec0 CLARO & 13:34 om

< O M

EVENTO DE PELIGRO EN EL
RIEGO

Elaboracion: Jorge David ViscainoCaiche
Fuente: Programa Open Source Ispy

Anpr(license plate recognition)

ANPR es sin6nimo de reconocimiento automatico de ma#isc Dependiendo de

donde se encuentre en el mundo que también pueddasedo automatico de

matriculas, el reconocimiento o la Placa de Redariento de coches o simplemente
reconocimiento de matriculas (LPR).

ANPR es el proceso por el cual los ordenadores puestemocer las matriculas. Esto
puede ser util en muchos escenarios de ejemplo:

« Apertura automatica de puertas / puertas parawesiautorizados
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« Alertar en el estacionamiento de vehiculos no reciolo en su punto del coche

0 en la entrada

« Alertar en el estacionamiento de vehiculos no reciolo en lugares reservados

« Monitoreo de trafico y reconocimiento

« Supervision del uso Aparcamiento

Instalacion
« Descargue gplugin y extraer el archivo Zip en el directorio de plugins, (c: \

archivos de Ispy

- Edite su camara, seleccione la ficha alertas, celee LPR en el menu

desplegable y haga clic en el botén "..." paraigonérlo.

« Arrastra un é&rea para supervisar los nimeros deicmlat en la ventana

principal. Seleccione su pais y otras opcionesdelacha

« Sugerencia: Para reducir el uso de CPU se puedelsigg a analizar sélo para
las placas cuando detecta movimiento - en la faleatas marque la casilla
desplegable bajo el tipo de alerta marcado "Cuarsk detecta
movimiento.” También puede configurarlo para esaaren un disparador -
seleccione "OnTrigger" y utilizar la interfaz deda de comandos o http (busque

"triggerplugin™) para activar el plugin.
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Configuracion plugin

Configuracién

« Arrastra un area para supervisar los platos eergana principal.

« Resultados de superposicién : Dibujo de rectangulias placas detectadas en

el flujo de video en directo

- Pais : Seleccione su pais (iISpyLPR ha sido optdoipara diferentes paises)

« Confianza Min: El nivel minimo de confianza nece&sgyara activar una

notificacion placa exitosa

« Muestras Min: El namero minimo de los mismos iaslds exitosos para

activar una notificacion placa exitosa

« Intervalo de exploracion : El tiempo en ms entrgl@aciones

« Personajes Min : El nimero minimo de caracterda pltaca

« Max Carbdn Altura : La altura maxima de los canastden pixeles)

« Normalizar Placas : Reemplazar los caracteres raéglentificados

Integracion

« Lugar Nombre : El nombre de la ubicacion, por ejempuerto del coche 1

+ URL: La URL HTTP a POST resultados. iSpyLPR pulstkcaos una imagen
JPEG (llamado grab.jpg) junto con el "plato”, "Zbgdubicacion" en la cadena
de consulta. La zona es un CSV de numeros corrdsgida a un rectangulo (x,
y, w, h). Esto hace que sea facil de integrar i&#lcon su propio software de
back-end.

81



+ Ejecutable : Llame a un archivo ejecutable o arcipor lotes con la placa
detectada y un camino a la imagen guardada (iral gaftware de apertura de la

puerta / scripts)

« Grabs: Seleccione una carpeta para guardar lagemad capturadas de las

matriculas

Alerta

« Enlalista de : activar una alerta si la placac@ida esta en esta lista

« Fuera de la lista : activar una alerta si la pldetectada no esta en esta lista

(dejar en blanco para desactivar)

Aplicacion en servidor web de ispy

Esta opcion me permite registrar gratuitamentecéamaras de mi LAN, para nuestro
proyecto se afiadio a la pagina web ISPYCONNECTI@NGuestra camara montada
en el Quadcopter para el reconocimiento aéreo & gae se pueda ver las imagenes y
videos desde la web. Se lo configura desde nuaglicacion Ispy cliente configurando
el usuario y la contrasefia registrado en la pagfical.

Se da clic en finalizar y se accede automaticamahtgervidor web de ISPY para
almacenar los videos imagenes o ver en vivo lo gs& pasando esto se lo

implementara para el administrador del sistemarsop@s autorizadas para el manejo
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Dispositivo movil

Un elemento importante de esta aplicacion es pggtdos reconocimientos aéreos (que
fueron enlazados a través de mi red LAN al servi8&Y) a través de un dispositivo

movil, donde se instala la aplicacion ISPY en eVingara la apertura.

Se instalo en IPHONE 5 y IPHONE 4S.

Instalada la aplicacion se puede iniciar accediealdicono de ISPY de nuestros

IPHONE colocando el nombre de usuario y contradefiai cuenta en ISPY.

Una vez adentro se puede acceder a la camara raoemaduestro dispositivo aéreo
Quadcoptero, se puede ver en vivo, se puede giakde el dispositivo moévil cualquier

evento que usted detecte.

Teniendo la camara en nuestra aplicacion moviepu$ ver los eventos en vivo de lo
que pasa en las avenidas para esto necesitamds BrtELAN a la que se conecta el
cliente ISPY tenga internet tanto los dispositivedviles conectado a la red para que

podamos ver la camara en vivo, lo mismo la pubidcagveb.

Tecnologia JAVA

La implementacion java en los lenguajes de progcamaes muy utilizado por los
desarrolladores de programas fuentes que desedmiemtar soluciones al publico que
genera altas demandas de los mismos, con estalagiense puede implementar
muchos temas con el cual afios atras no se podéeegia presente tesis haremos uso de
la misma, haciendo un programa que me permita enm@nsajeria de correos

electrénicos configurado para su ejecucion enagnama ISPY.
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Programa Fuente

Se uso6 Netbeans 8.0 con una libreria Java Maipgureitira la ejecucion del mismo

import com.sun.org.apache.xerces.internal.implhxpagex.REUTMil;
import java.util.*;

import javax.activation.DataHandler;

import javax.activation.FileDataSource;

import javax.mail.*;

import javax.mail.internet.*;

import javax.swing.JOptionPane;

/**

* @author Jorge Viscaino
*/

public class ReconocimientoAereo{

I**a

* @param args the command line arguments

*/

public static void main(String[] args) {
/IConfiguramos las progigds para la conexion del servidor Gmail
Properties propiedadesw Reoperties();

// Nombre del host de corrensetp.gmail.com
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propiedades.setProperty("maiipshost"”, "smtp.gmail.com");

/I TLS si esta disponible

propiedades.setProperty("maiipsstarttls.enable”, "true");

// Puerto de gmail para enveacdrreos

propiedades.setProperty("nmailsport”,"587");

// Nombre del usuario
propiedades.setProperty("maiipsuser”,

reconocimientoaereotesis@gmail.com ");

/I Si requiere 0 no usuaricaggword para conectarse.
propiedades.setProperty("maiipsauth”, "true");

try{
Session session = Session.datidlstance(propiedades);
session.setDebug(true);

MimeMessage mensaje = new Mirasddge(session);

/I Configuramos los camgdesmensaje
Transport t = session.gatiBport("smtp");
t.connect("reconocimienta@mesis”,"estatal2");
mensaje.setFrom(new
InternetAddress("reconocimientoaereotesis@gmail’om

mensaje.addRecipient(MesdRegcipientType.TO,



new InternetAddress("destinatario"));
mensaje.setSubject("PlaeteBtada’);
mensaje.setDataHandler(néataHandler(new FileDataSource("ruta
para conectarse con el servidor de almacenamignto")
t.sendMessage(mensaje,megsaAllRecipients());
mensaje.setText("LA PLACA ED CARRO FUE DETECTADA
COMUNICARSE CON EL ADMINISTRADOR DEL SISTEMA");
t.sendMessage(mensaje,megsaAllRecipients());
/[Transport t = sessionlgahsport("smtp");
/lt.connect("usuariogmdpgssword");
t.close();
JOptionPane.showMessageD(aull, "PLACA FUE DETECTADA
COMUNICARSE CON EL ADMINISTRADOR");

System.out.printin("Se enel mensaje");

} catch (Exception e) {

e.printStackTrace();

System.out.printin("<Errty;>

86



FUNDAMENTACION LEGAL

Norma ISO/IEC 1799 mediante software libre

La norma ISO/IEC 17999 se basa en la implementat#drun servidor cuyo software
de sistema operativo se basa en el concepto teasefLibre y codigo abierto. La
utilizacion de una distribucion Centos GNU/Linuxvsi como punto inicial para el
proyecto en la cual le afiadiremos los serviciogse@os para cumplir con el objetivo

de la Tesis.

Normas ISO 802.x para la especificacion de redesailldmbricas

Todas las normas 802 se originaron en el InstiWgo Ingenieros Eléctricos y
Electrénicos. La IEEE (siglas en inglés) tiene asgrupos de trabajo relacionados con
la parte de redes. Cada uno de estos grupos @gotisbespecializa en la generacion de
normas para un aspecto particular relacionado s@s.€Cada grupo de trabajo lleva un
codigo y asigna ese codigo en todas sus normasddsogrupos mas conocidos son los
asignados con las normas 802.3, los cuales sei@spmt en las normas Ethernet y

802.11, que cubren las redes Wi-Fi.
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HIPOTESIS PREGUNTAS A CONTESTARSE

Hipotesis, para investigacion de campo; PREGUNTASENTZIFICAS A

CONTESTARSE, para proyecto factible.

¢,Cudl es su criterio respecto a la utilizacion desigtema de reconocimiento aéreo
Quadcoptero dandole una utilidad que permita ayualardescongestionamiento
Vehicular o tareas cotidianas de observacion dealaas topograficas, Estudios
biologicos, planeamiento urbano, Fotogrametria?

¢, Qué técnicas cree usted que sean Utiles al mordentesolver un problema en el
campo del reconocimiento aéreo?

¢,Cree usted la posibilidad de realizar mas mecanm la capacidad de almacenar
ver videos en vivo, reconocer ciertos eventos catetas, poder verlo en un

Dispositivo movil, con un sistema de reconocimieatyeo para que ayuden en el
trafico vehicular existente en el canton La troncaue faciliten la interpretacion de

imagenes a los conductores?

¢ Esta de acuerdo que las nuevas tecnologias combdtica nos podrian ayudar a
Solventar los problemas a los humanos que neoesjtada en el area automovilistica?

VARIABLES DE LA INVESTIGACION

Variable dependiente

Descongestionamiento Vehicular

* EIl descongestionamiento vehicular o automoviliste® el fenomeno causado
por el buen flujo de vehiculos en una via, cakeitwpista.
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Variables independientes

1.
Control de Quadcopter

Posibilidad de manipular un ente mecanico en algalmiento aéreo - electronico,
disefiado para que realice tareas especificasyé&stde controles o radios para ubicarse
en ciertos lugares.

2.

Fotografia y videos Aéreos

La fotografia aérea supone y requiere de un aséatensciente y exhaustivo de la

superficie terrestre, el cual justamente se hdraveés de las mencionadas camaras IP
gue se ubicara en la parte inferior del mecanisénecaya implementado Quadcopter.

3.

Conexion Inalambrica

Es una conexion que se da por medio de ondasa@tegnéticas para poder habilitar
comunicacion entre distintos dispositivos sin niglzesde cables.

4.

Almacenamiento e interpretacion de Imagenes yogide

Consiste en el almacenamiento de datos, emulamirdapcion visual humana a través
de la toma de imagenes mediante camaras, para fwegesar dichos datos con el fin
de poder “entender” una escena las caracterigleagia imagen, realizar una tarea
determinada o alguna accion.

5.

Almacenamiento FTP

FTP es el sistema de transferir archivos mas estabbble que hay en Internet. Esto

significa que la descarga y subida de archivos ltagas tendran mas opciones de
completarse sin errores de transferencia, y quedat@ctos después del envio.
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6.
Programa Open Source

Programa de cddigo abierto que me permite manipasarmagenes y videos para su
previa utilizacion para la toma de decisiones.

7.
Deteccidon de Movimiento

Detecta Movimiento después de un Intervalo de acEiga a través de la tomas de
imagenes por pulso de reloj.

8
Publicacion en la Web

Caracteristica que permite publicar la camara dadacal Quadcopter via web a los
servidores de ISPYCONNECT.

9
Dispositivo Movil

Aplicacion instalada en dispositivos movil que st@e@sta plataforma, celulares iphone
con I0OS7 o Samsung con Android

10
Programa de Alerta Email

Desarrollo con tecnologia Java que permitira enviansajes de correo electronico al
administrador del Sistema cuando haya un eventoraxilistico.
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DEFINICIONES CONCEPTUALES

Automatizacién
Capacidad de convertir movimientos y acciones maswen el trabajo en movimientos
automaticos y sin peligro

Quadcopter

El quadcoptero (también conocido como quadrotoruadgopter) representa una
plataforma muy versatil y de creciente popularidpet se encuentra dentro de la
categoria de vehiculos aéreos no tripulados (UA¥ste tipo de vehiculo aéreo
multirotor se encuentra formado (como su nombdide) por cuatro rotores, los cuales
normalmente se encuentran dispuestos simétricaraanies extremos del bastidor del
vehiculo (el cual es en forma de X).

Samba
Servicio Linux para almacenamiento de Archivos

Radio-comandado
Dispositivo que puede ser controlado a distancia.

Open Source
El software Open Source se define por la licencia lp acompafa, que garantiza a
cualquier persona el derecho de usar, modificadistribuir el cédigo.

Alto rendimiento
Gran demanda de procesamiento de datos en procesaah@moria y otros recursos de
hardware, donde la comunicacion entre ellos eslaapi

Alta eficiencia
Hacer las tareas en menor tiempo posible.

Programa ISPY

Software de camara de seguridad de cddigo abiSpy. proporciona seguridad, la
vigilancia, la deteccion de movimiento, el accesdirea y control remoto. iSpy es a la
vez una aplicacion de Windows y una aplicacion web.
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CAPITULO llI

METODOLOGIA
DISENO DE LA INVESTIGACION

MODALIDAD DE LA INVESTIGACION

En este tema de proyecto haremos uso de aquebatigacion por documentos por
proyectiva y experimental, la investigacion docutakes aquella que por medio de
informacion desde medios electronicos como lo asmphginas web , citas electronicas
entre otras permitira recolectar informacion masitéa sobre el tema, la investigacion
experimental permitira tomar aquella data para pueda ser procesada , tabulada y
analizada para tomar decisiones con respecto aisaan mientras que con la
investigacion exploratoria nos encontramos anteeoma poco estudiado en el pais .
Investigacion Bibliografica.- Es una extensa exploracion de datos sobre ua tem
especifico, que debe realizarse de un modo sistam#&s un proceso que consta en
buscar informacion relevante en documentos, revista el objetivo de diagnosticar
cual es el conocimiento que existe en un area #gpec

Investigacion aplicada Su particularidad es que busca ejecutar aplinasi@ utilizar

los conocimientos que se adquieren. La investigaaplicada se encuentra intimamente
ligada con la investigacion basica, pues los radaft y avances dependen de esta
altima.

Tipo de investigacion

“DESARROLLO DE UNA APLICACION PARA LA INTERPRETAC ION DE
IMAGENES UTILIZANDO DISPOSITIVO DE RECONOCIMIENTO A EREO

PARA AYUDAR AL DESCONGESTIONAMIENTO VEHICULAR”
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La investigacion aplicada, fue aquella que se a@iteste proyecto de investigacion.
Las investigaciones aplicadas tratan de resoharl@mas de la vida diaria y permiten
controlar situaciones que con la ayuda de la tegi@les mas probable de cumplir. La
investigacion aplicada basa su principal conteeilgoluciones concretas con el fin de
llevar a la préactica los conceptos generales, Yirswes resolver la problematica y
necesidad que se plantea cada individuo. Se iat@méscipalmente en la solucion de

las propuestas presentadas en la teoria del prablem

La investigacion aplicada se caracteriza por laciéh importante que existe entre la
tecnologia y el ente humano es decir la socieda@ gplicar los conocimientos que se

adquieren y poder ayudar a resolver el problemagueesenta.

Investigacion Aplicada es mas facil de ser cdatl® y gestionada. La investigacion

aplicada entre sus avances y descubrimientos aetedra en la aplicacion, utilizacion

y puesta en marcha de los conocimientos adquicdosnterioridad.
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POBLACION Y MUESTRA

Considerando como poblacion a todos los habitatéésCantén La Troncal tantos
transeuntes como conductores en la Provincia deaiCgue forman parte del area
automovilistica de la avenida principal 25 de Agagtie en cualquier momento puede

producirse un atasco vehicular.

Poblacion

La poblacion que se escogid para este proyect@ t@mo primera parte ver los
beneficios que trae el uso de este dispositivo |lmara&onductores, lo cual se escogio
transelntes y a las personas que manejan Su [@ap

En el siguiente cuadro se detalla el nimero de wminces y transeldntes que se

encuentra en la avenida congestionada en el Caatdnoncal.

TAMANO DE LA POBLACION

Conductores(Canton 220 78.6

Troncal)
Transeulntes(Peatones) 60 21.4
TOTAL 280 100

Fuente: Conductores y Transeuntes
Elaboracion: Jorge Viscaino
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POBLACION DE CONDUCTORES
Y TRANSEUNTES

POBLACION

pd
~
~

Conductores(Trabajadores Transelntes(Peatones)
Municipalidad Canton
Tréoncal)

Fuente: Conductores
Elaboracién: Jorge Viscaino

Muestra
El tamafio de la muestra tanto de transelntes comductores se basé en la siguiente

formula.

Formula

_ P.Q.N
(N-1)E*/ K+ P.Q
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Tamano de la muestra Conductores

n= 025x220
(220- 1)006° /2% + 025
_ 55 P = Varianza poblacional
n= (219)(0.003§/4+ 025 N= Tamafio de la poblacién
' E= error en la estimacion
_ 55 K= Coeficiente de correccion del error
n= (219)(0 0009 + 025 n = Tamano de la muestra

- 55
01971+ 025
55
n e —
04471
n=12201

El tamafio de la muestra de este medio es de 1@8adgoblacion de 220 usuarios, a los

cuales se les procedera a realizar la respectouzesta.

Tamano de la muestra Transeuntes

n= 025x60
(60— 1)006° /2% + 025

= 15
(59)(0.0036)/4 + 025

15 P = Varianza poblacional

n= N= Tamafio de la poblacién

(59(0.0009 + 025 E= error de estimacion

15 K= Coeficiente de correccion del error

n=—— -~~~ n = Tamafio de la muestra

0.0531+ 025

15

n e

0.3031
n=49

De una poblacién de 60 peatones o transelntestisa®lbina muestra cuyo tamafo es

de 49 funcionarios a quienes se les hara la erecuest
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OPERACIONALIZACION DE VARIABLES

CUADRON. 2

Técnicas y/o
Instrumentos

Variables Dimensiones Indicadores

V.L.4 Servidor Open
Source con servicios
para el

almacenamiento

Automatizacién
Almacenamiento e
interpretacion de
Imagenes y videos

V.1.5

Almacenamiento via
FTP

Almacenamiento via
Videos Automatizacion FTP al Servidor

Programa Open
Source para el
procesamiento de
imagenes y videos

V.1.6

Programa Open Procesamiento Automatizacién

Source
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del reconocimiento
Aéreo ISPY

V.1.8 Publicacidn de
Pagina Web Automatizacion imagenes y videos
Publicacion en la Web de nuestra cdmara
conectada

localmente a los
servidores de ISPY

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Jorge Viscaino Caiche
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INSTRUMENTOS DE RECOLECCION DE DATOS

En el Proyecto utilizaremos la técnica investigaai®@ Campo Entrevista y Encuesta

para dar relevancia a la contestacion de las dessaqee se requieren para:

. Dar contestacion a las preguntas directrices

. Conseguir los objetivos especificos del proyecto

. Fundamentalmente elaborar el diagnostico de lasidsk de elaborar la
propuesta.

INSTRUMENTOS DE LA INVESTIGACION

Los instrumentos que se utilizaran son los sigagent

CUADRON. 3
Técnica Instrumento
Entrevista Guion de entrevista
Encuesta Cuestionario

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Jorge Viscaino Caiche

Entrevista

La entrevista es una técnica de interrogatorio sgiecaracteriza por su Aplicacion
interpersonal o "cara a cara”. Esta se utiliza@din de obtener Informacion en forma
amplia y detallada, por ello las preguntas suekmadiertas y se aplica a quienes
poseen datos y experiencias relevantes para eli@stu

Los datos obtenidos se anotan en fichas de camsioes, posible, se hara uso de una

grabadora o camara de video. La entrevista es tiluyafia trabajar "historias de vida"
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o cuando se requiere informacion especializada. URono, la entrevista puede ser

estructurada o no estructurada (esta ultima tamlaiérada entrevista "libre").

Encuesta
La encuesta es una técnica de interrogatorio qupleemel cuestionario como
instrumento. El cuestionario se caracteriza poesgucturado y presentarse por escrito.
Tiene como ventajas:
* La posibilidad de aplicacion extensiva, es decignagran niumero de
poblacion.
* Aplicarlo en forma indirecta enviandolo por coredejandolo en manos

del encuestado para después recogerlo.

LA ENCUESTA'Y EL CUESTIONARIO

¢En qué medida influye el incremento excesivo dedjye automotor al ver demandas
altas de carros en ciertas avenidas?

1. Baja 2. Media 3. Alta

¢, Qué riesgo catastroéfico se afrontan en las avemidade no se tienen sefaléticas de
transito?

1. Baja 2. Media 3. Alta
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¢, Por qué factores se ve afectado el traslado desthsa a su lugar de trabajo?

1. Problemas Familiares 2. Trafico Vehicular . LIBvias

¢, Usted esta de acuerdo en el uso de un dispogéiveconocimiento y almacenamiento
Aéreo para ayudar a despejar el trafico vehicelasefiandole que la avenida principal
25 de Agosto esta despejada en horas pico?

1. SI 2. NO

¢ El uso de una camara con alta definiciébn ayudanéjarar la perseccién con respecto
a imagenes y videos de cierta avenida?

1. SI 2. NO

¢La toma de imagenes y videos se deberia teneaaku de todo el flujo vehicular en
vivo para ayudar a los conductores con la inforgrade la avenida principal?
1. SI 2. NO

¢,Cree conveniente usar el Sistema Operativo pavad&ede Almacenamiento?

* Linux Centos

* Windows Server 2012

* No tener conocimiento de estas herramientas
¢, Qué utilidad le daria a las imagenes y videosaodio que se almacenan como backup
para ayudar al descongestionamiento Vehicular?

» Verificacion de imagenes y videos a través de ognama

* Que pueda ver las imagenes en mi maquina local granar via email a mis
amigos para que vean las avenidas con trafico

* Publicar las imagenes a paginas web después deaalza cada unas
» Publicar los videos a paginas web después de arlabzada uno
e Poder ver los videos desde cualquier parte del mund
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* Ver los videos , imagenes a través de un dispositidvil para tomar otra
avenida

¢ Para seguridad de la informacion almacenadadestduerdo que el administrador de
sistemas sea el que pueda tener todos los permstesctura y escritura y solo los

usuarios limitados puedan ver los videos o0 imageaes evitar eliminaciones, en caso
de algun evento automovilistico, Infracciones déges de transito?

¢, Dependiendo a su necesidad cuanto creeria conteengd tiempo necesario para el
plan de vuelo en su reconocimiento aéreo para gtabwar fotos para resolver el tema
de congestionamiento Vehicular, escoja las alteaet?

a. Acada momento b. 30 minutos c. 45 minutds1 hora

PROCEDIMIENTOS DE LA INVESTIGACION

El problema:
* Planteamiento del problema
* Interrogantes de la investigacion
* Objetivos de la Investigacion
» Justificacion o importancia de la investigacion

Marco tedrico:
* Fundamentacion tedrica
* Fundamentacion legal
* Preguntas a contestarse
* Definicion de términos

Metodologia:

» Disefio de Investigacion (Tipo de Investigacion)
* Operacion de variables, dimensiones e indicadores
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PROCESAMIENTO Y ANALISIS

Con Respecto al procesamiento y andlisis de laguptas se utilizara un mecanismo
Automatizado por una herramienta de Office 2010ndlda Excel en la cual
estudiaremos las distintas preguntas tomadas tieli@sle investigacion de Campo.

CUADRON. 4
PRIMERA PREGUNTA

¢En qué medida influye el incremento excesivo dedjye automotor al ver demandas
altas de carros en ciertas avenidas?

BAJA 12 6,98%
MEDIA 40 23,26%
ALTA 120 69,77%

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

GRAFICO 16
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Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

Del total de los 172 usuarios encuestados, corecésp la primera pregunta sobre en
gué medida influye el incremento excesivo del pargutomotor al ver demandas altas
de carros en ciertas avenidas, se verificaronteeis en los cuales:

e 120 de las personas encuestadas dijeron que elmeoto excesivo de carros
por parte del parque automotor influye de una neaA&TA en el tema del
trafico vehicular que equivale al 61.2% de la maestalizada
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e 40 de las personas encuestadas dijeron que einante excesivo de carros por
parte del parque automotor influye de una maN&E®IA en el tema del trafico
vehicular que equivale al 30.6% de la muestrazad#

» 12 de las personas encuestadas dijeron que elnieote excesivo de carros por
parte del parque automotor influye de una maB&3A en el tema del trafico
vehicular que equivale al 8.2% de la muestra rad#iz

Se llega a una conclusién que los conductores slavanidas indican que el
aumento excesivo de carros por parte del parquemadtbr influye de una
manera ALTA en el tema de trafico vehicular ya gugertas horas la demanda
de carros en ciertas calles es excesiva

CUADRO N. 5
SEGUNDA PREGUNTA

¢, Qué riesgo catastroéfico se afrontan en las avemidade no se tienen sefaléticas de
transito?

BAJA 10 5,81%
MEDIA 22 12,79%
ALTA 140 81,40%

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

GRAFICO 17
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Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

Del total de los 172 usuarios encuestados, coreces@ la segunda pregunta sobre el
riesgo catastrofico que se afrontan en las averddage no se tienen sefaléticas de
transito, se verificaron resultados en los cuales:
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* 140 de las personas encuestadas dijeron que ¢oriestastrofico de las
avenidas donde no se tienen sefialéticas de tr&asAQTA que equivale al
81.40% de la muestra realizada

» 22 de las personas encuestadas dijeron que eb riesgstrofico de las avenidas
donde no se tienen sefialéticas de transiddEEBIA que equivale al 12.79% de
la muestra realizada

» 10 de las personas encuestadas dijeron que eb riesgstrofico de las avenidas
donde no se tienen sefaléticas de transi®Ag\ que equivale al 5.81% de la
muestra realizada

Los Conductores y transeuntes tienen un grave gmablsobre la seguridad al
exponerse en avenidas que son consideradas pabgy@s que no se cuentan con
sefaléticas lo cual podria causar algun accidemt&ramsito que conllevaria con un
trafico vehicular. Vemos en la estadistica que E4@% de la muestra tiene una
preocupacion sobre su seguridad al exponerse sicesles.
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CUADRO N. 6
TERCERA PREGUNTA

¢, Por qué factores se ve afectado el traslado desciesa a su lugar de trabajo?

PROBLEMAS 22 12,79%
FAMILIARES
TRAFICO VEHICULAR 145 84,30%
LLUVIAS 5 2,91%

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

GRAFICO 18
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Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

Del total de los 172 usuarios encuestados, corecésp la tercera pregunta sobre qué
factores se ve afectado el traslado desde su casdumar de trabajo, se verificaron

resultados en los cuales:

» 145 de las personas encuestadas dijeron que leldivadesde su casa a su lugar

de trabajo se ve afectado por problemasTBAFICO VEHICULAR que

equivale al 84.30% de la muestra realizada.

» 22 de las personas encuestadas dijeron que @ldoadésde su casa a su lugar de

trabajo se ve afectado p&f\ROBLEMAS FAMILIARES que equivale al

12.79% de la muestra realizada.

» 5 de las personas encuestadas dijeron que eldwadésde su casa a su lugar de
trabajo se ve afectado poiLUVIAS que equivale al 2.91% de la muestra

realizada.
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CUADRO N. 7
CUARTA PREGUNTA

¢, Usted esta de acuerdo en el uso de un dispogéiveconocimiento y almacenamiento
Aéreo para ayudar a despejar el trafico vehicelasefiandole que la avenida principal
25 de Agosto esta despejada en horas pico?

Sl 150 87,21%
NO 22 12,79%

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

GRAFICO 19
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Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

Del total de los 172 usuarios encuestados, coreces@ la cuarta pregunta sobre si,
Usted esta de acuerdo en el uso de un disposiiveabnocimiento y almacenamiento
Aéreo para ayudar a despejar el trafico vehicelaseiiandole que la avenida principal
25 de Agosto esta despejada en horas pico:

e 150 de las personas encuestadas dijeron que eldeison dispositivo de
reconocimiento Aére&i AYUDARIA a despejar el trafico vehicular al saber
que la avenida mas transitada esta despejada as picos para acceder a su
destino por esa via , que equivale al 91.84% dwukestra realizada

« 22 de las personas encuestadas dijeron que el eisanddispositivo de
reconocimiento AéredlO AYUDARIA a despejar el trafico vehicular al saber
que la avenida mas transitada esta despejada as picos para acceder a su
destino por esa via, que equivale al 12.79% dwukestra realizada.

En cuestién de implementos tecnolégicos vemos gurdyoria de los conductores y
transeuntes del canton La Troncal tienen un saaud comun acerca de implementos
que ayudarian al descongestionamiento Vehicular, 9r84% de las personas
encuestadas creen que la necesidad de innovaciOneessaria para Su area
automouvilistica.
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CUADRO N. 8
QUINTA PREGUNTA

¢ El uso de una camara con alta definiciébn ayudanéjarar la perseccién con respecto
a imagenes y videos de cierta avenida?

Sl 98 56,98%
NO 74 43,02%

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios

Del total de los 172 funcionarios encuestados,respecto a la quinta pregunta sobre
si, el uso de una camara con alta definicibn ayu@amejorar la perseccion con
respecto a imagenes y videos de cierta avenideergiearon resultados en los cuales:

* 98 de las personas encuestadas dijeron que el &ama camara con alta
definicion ayudara a mejorar la perseccién conegetgpa imagenes y videos de
cierta avenida de las cuales dijeron quai AYUDARIA que equivale al
56.98% de la muestra realizada

* 74 de las personas encuestadas dijeron que el &ama camara con alta
definicion ayudara a mejorar la perseccién conegtgpa imagenes y videos de
cierta avenida de los cuales dijeron g AYUDARIA por cuestiones de
infraestructura que equivale al 43.02% de la maestulizada.

Vemos que de nuestra encuesta el 56.98% del @tah d00% dijeron que una camara
con alta definicidbn ayudara a reconocer mas espaciénte aquella avenida donde no
se tiene un reconocimiento del area, puede tersedesventaja si es que aquella camara
no tiene las opciones necesarias como la tienealawate la camara cisco que
implementamos para el proyecto.
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CUADRO N. 9
SEXTA PREGUNTA

¢La toma de imagenes y videos se deberia tenaaaku de todo el flujo vehicular en
vivo para ayudar a los conductores con la inforgrade la avenida principal?

Sl 160 93,02%
NO 12 6,98%

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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Del total de los 172 funcionarios encuestados,respecto a la sexta pregunta sobre si
La toma de imagenes y videos se deberia tenerakuppale todo el flujo vehicular en
vivo para ayudar a los conductores con la infororaale la avenida principal, se
verificaron resultados en los cuales:

160 de las personas encuestadas dijeron que edeaisan backup para el
almacenamiento de trabajos tanto de imagenes co@osy para tener
informacién de la avenida principal transitadajerdn que Si AYUDARIA
que equivale al 93.02% de la muestra realizada

« 12 de las personas encuestadas dijeron que el eisondbackup para el
almacenamiento de trabajos tanto de imagenes coit®osy para tener
informacion de la avenida principal transitadajerdon que NO AYUDARIA
gue equivale al 43.02% de la muestra realizada.

Sin duda alguna un servidor como nodo principdbaded es de vital importancia para
que permita ejecutar ciertas funciones habilitadas, nuestro caso es de
almacenamiento tanto via samba como Ftp para attenradirectamente con el sistema
de la camara o con el programa ISPY open Sourcesspaenos utilizando para hacer
tareas administrativas para el descongestionamiéstiaular.
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CUADRO N. 10
SEPTIMA PREGUNTA

¢,Cree conveniente usar el Sistema Operativo pavad&ede Almacenamiento?

Linux Centos 82 47,67%
window server 2012 40 23,26%
No conoce estas 50 29,07%
herramientas

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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Del total de los 172 usuarios encuestados, coreces@ la séptima pregunta sobre si
cree conveniente usar el Sistema Operativo paraidderde Almacenamiento, se
verificaron resultados en los cuales:

e 82 de las personas encuestadas dijeron que edSede Almacenamiento cree
conveniente usar el Sistema OperatitdNUX CENTOS que equivale al
47.67% de la muestra realizada

e 40 de las personas encuestadas dijeron que edSede Almacenamiento cree
conveniente usar el Sistema OperatiWW]NDOWS SERVER 2012 que
equivale al 23.26% de la muestra realizada

e 50 de las personas encuestadas dijeron bN@ CONOCEN ESTAS
HERRAMIENTAS que equivale al 29.97% de la muestra realizada

De las personas encuestadas vemos que 82 persepésran el uso de LINUX en su

version CENTOS 6.4 para el servidor de almacendmiercual tiene una gran ventaja
ya que es Open Source sin necesidad de pago, aarfigs nuestro servidor con este
tipo de sistemas para activar todos los servicipiaados en este proyecto.

También vemos que 50 personas no conocen estaacmties lo cual para un proyecto
posterior poder capacitar a estas personas.
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CUADRO N. 11
OCTAVA PREGUNTA

¢, Qué utilidad le daria a las imagenes y videosaodio que se almacenan como backup
para ayudar al descongestionamiento Vehicular?

Verificacion con 50 29,07%
Programa

Enviar archivos por 40 23,26%
mail

Publicacion de 20 11,63%
imagenes en la web

Publicacidon de videos 20 11,63%
en la web

ver los archivos en 42 24,42%

dispositivo movil

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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En esta pregunta se habilitaron varias opcionessagias para el objetivo especifico del
proyecto, en la utilidad de imagenes y videos sevidron los siguientes resultados:

* Que 50 personas que equivale al 29.07 % de la musseccionaron la opcion
de que esa data se lo pase por algun softwarespa@icion. En nuestro caso se
esta utilizando el programa openSource ISPY corcdaiguraciones propios
del programa.

* Que 40 personas que equivale al 23.26% de la naussliiEccionaron la opcion
que a esa data se envié por correo electronicos aaslgos para que ellos
puedan observar las vias con trafico vehicularn&gstro caso se habilita para
gue se envie.
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* Que 20 personas que equivale al 11.63% de la nausslieccionaron la opcion
que a esa data se publiquen las imagenes en lagparebsu revision desde
cualquier lugar.

* Que 20 personas que equivale al 11.63% de la nausslieccionaron la opcion
que a esa data se publiquen los videos en la walspaevision desde cualquier
lugar.

* Que 42 personas que equivale al 24.42% de la rausslieccionaron la opcion
gue a esa data se la vea en vivo y en directo desdespositivo movil

CUADRO N. 12
NOVENA PREGUNTA

¢ Para seguridad de la informacion almacenadadestdauerdo que el administrador de
sistemas sea el que pueda tener todos los perméstesctura y escritura y solo los

usuarios limitados puedan ver los videos o0 imageaes evitar eliminaciones, en caso
de algun evento automovilistico, Infracciones déges de transito?

Sl 150 87,21%
NO 22 12,79%

Elaboracién: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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Del total de los 172 funcionarios encuestados,respecto a la novena pregunta sobre
seguridad de la informacién almacenada, estd derda que el administrador de
sistemas sea el que pueda tener todos los peraéstesctura y escritura y solo los
usuarios limitados puedan ver los videos o0 imageaes evitar eliminaciones, en caso
de algun evento automovilistico, Infracciones alges de transito, se verificaron
resultados en los cuales:

* 150 de las personas encuestadas dijeron sobreidaabjurde la informacion
almacenada, esta de acuerdo que el administradsistéenas sea el que pueda
tener todos los permisos de lectura y escrituraly Bs usuarios limitados
puedan ver los videos 0 imagenes para evitar edciones, en caso de algun
evento automouvilistico, Infracciones a las leyestrd@sito, dijeron que Sl
AYUDARIA A LA SEGURIDAD que equivale al 87.21% de la muestra
realizada.

» 22 de las personas encuestadas dijeron sobre dadurde la informacién
almacenada, esta de acuerdo que el administradsistéenas sea el que pueda
tener todos los permisos de lectura y escrituralg ks usuarios limitados
puedan ver los videos 0 imagenes para evitar ediciones, en caso de algun
evento automovilistico, Infracciones a las leyestrdasito, dijeron queNO
AYUDARIA que equivale al 12.79% de la muestra realizada.

Vemos hoy en dia el tema de las seguridades cpaatesa la informacion almacenada
en servidores es muy delicada comenzando desdelguendo del Hackeo expone
vulnerabilidades para este tipo de servidores desdetas de correo a contrasefias de
programa web , sqgl Injection , el tema de la séguaride informacién es importante ya
que debido a la competitividad del mundo en la aictad se podria ver expuesto
nuestro puesto de trabajo , por eso nuestro proyecte un usuario administrador con
Su grupo respectivo que tiene todos los permiso®dhy varios usuarios limitados que
solo tienen permiso de lectura mas no de ejecycdmescritura.
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~ CUADRO N. 13
DECIMA PREGUNTA

¢, Dependiendo a su necesidad cuanto creeria conteengd tiempo necesario para el
plan de vuelo en su reconocimiento aéreo para gtabwar fotos para resolver el tema
de congestionamiento Vehicular, escoja las alteaet?

a cada momento 70 40,70%
30 minutos 70 40,70%
45 minutos 15 8,72%
1 hora 17 9,88%

Elaboracion: Jorge David Viscaino Caiche
Fuente: Cuestionario a Usuarios
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El plan de vuelo para el reconocimiento aéreo ftgo@ado por varias opciones a
responder de las cuales 70 personas que equivdle7€1% de la muestra quieren que el
plan de vuelo sea constante para verificar elcwéfiehicular otras 70 personas que
equivalen al mismo porcentaje 30 minutos, 15 persamdicaron que su plan de vuelo
sea de 45 minutos que equivale al 8.72% y 17 passimdicaron que su plan de vuelo
para el reconocimiento aéreo sea de 1 hora qUE88%.

El plan de vuelo se lo estipula al tiempo de viddadbateria ya que no se cuenta con un
mejor mecanismo para la duracion de la misma.
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INTERPRETACION DE RESULTADOS
Una vez realizada la encuesta y obtenidos losteelad podemos darnos cuenta que los
conductores y transedntes se encuentra de aceerdm 75% con respecto a la
implementacion de un mecanismo automatico que pereli almacenamiento de
imagenes y videos de la avenida principal en toagseas a través de un dispositivo
aéreo (Quadcoptero) que ya fue implementado ermrayegto anterior para que dicha
data sea manipulada de la manera ya sugerida p@rdpios conductores para ayudar
al descongestionamiento vehicular.
Una vez ayudando a la paridad de vias es decidujm ¥ehicular equilibrado en
distintas avenidas para llegar al mismo punto deirte se podra ayudar en parte al
problema de contaminacion vehicular, puesto queekermmomento que hay un
estancamiento vehicular el desperdicio de comdastde presenta generando la
contaminacion en el aire y las emisiones de diégielcarbono (que puede contribuir al
calentamiento global), debido al aumento de ralaenibn, aceleracion y frenado.
También los conductores y transeluntes podran tereemejor manera de vivir ya que
ayudando al descongestionamiento vehicular podegarl a tiempo a su destino,
evitando multas de transito, multas en el trabajoeeotras.
De igual manera la nueva implementacion sera cersid como positiva su desarrollo,
los transeuntes y conductores desconocen el temaedédores, almacenamiento
automatico, vista web, via mévil, conexion Inalaitdoipara la conexion con la camara
IP que es de suma ayuda en este proyecto parandapmblada automovilistica del

cantén la Troncal.
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CRITERIOS PARA LA ELABORACION DE LA PROPUESTA
La presente propuesta del tema investigado desclibeautomatizacion del
reconocimiento aéreo en conceptos de almacenamiantbavés de conexion
inaldmbrica utilizando la tecnologia de  Servidoresn software libre en la
implementacion del Servidor Intel para el Descotiggamiento Vehicular.
Al utilizar un servidor dedicado a todas las funei® detalladas nos permitira ahorrar
recursos con respecto al almacenamiento lo comtsarfuera a través de una pc de
Escritorio que se podria dafar por problemas de midizacion de parte del usuario
final y producir costos, dentro del mismo hargwpodemos incluir otros servicios
qgue podria ser de beneficio para cualquier otra areel que se pudiese utilizar este
proyecto que permite interpretar imagenes.
La ejecucion de este proyecto da cumplimiento actaal Ley Organica de Educacion
Superior en su reglamento, en la Disposicion Géerarta.
El software que se analiz6 y se designo fue Ceghsomo sistema base ya que es un
sistema operativo donde la licencia es gratis ypgua realizar una buena configuracion
del mismo se realiz6 un moédulo de administradaseseidores en Linux, donde uno de
los métodos de servicios para la implementaciéideos duros se lo realizdé con el
concepto LVM donde este servicio da la capacidadalgar el disco en un 100 % y
poder volver utilizar los espacios asignados easofrarticiones en el evento que se
produzca cuando no hay espacio en cierta unidad.|®aservicios samba y Ftp se los
realizo combinando los conceptos de LVM y las agpmfaciones propias de dichos
servicios. Se implementd también el concepto de OBMbermisos administradores y
limitados para la navegacion en ciertas carpetasagudaran al objetivo del proyecto.
Para la interpretacion de las imagenes almacenadasl servidor mediante los

protocolos ya descritos se configuré en un progr@men Source llamado ISPY donde
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este software realizara configuraciones de alepantando al almacenamiento del
servidor Centos, este aplicativo permitird conestacon el servidor propiamente de la
pagina web ISPY para accederlo via WAN(INTERNETue los conductores puedan
accederlo desde su casa antes de salir a condacil evento que ya estén en las
avenidas se habilité una opcion para que lo accedacelular donde el aplicativo se lo
instala de una manera sencilla, razon por la atalaplicativo Open Source es de suma

importancia para realizar el objetivo del mismo.

Al final se realizara la entrega del hardware &ésade un acta de compromiso en donde
se indicara los propdsitos de este proyecto y guadministracion de la facultad se
encargara sobre la futura reutilizacidbn para suoraemediante nuevos proyectos
académicos donde los alumnos egresados de laacguerdeseen entrarse en este tema
del reconocimiento aéreo puedan ayudar con nueeaslbgias al problema del trafico
vehicular que hoy en dia se presentan en muchkes devenidas del pais mediante la

interpretacion de imagenes conforme a paridad thergviles en las vias.

117



CAPITULO IV
MARCO ADMINISTRATIVO

CRONOGRAMA

En la siguiente tabla se detallan las actividades s¢ desarrollaran para realizar el
proyecto de tesis DESARROLLO DE UNA APLICACION PARA LA
INTERPRETACION DE IMAGENES UTILIZANDO DISPOSITIVO D E
RECONOCIMIENTO AEREO (QUADCOPTER) PARA AYUDAR AL
DESCONGESTIONAMIENTO VEHICULAR Todas las actividades se empezaron
a desarrollar desde la tercera semana del mesaedkl 2012 y se desarrollan a partir

de esta fecha.

Cuadro N° 14
Cronograma

ACTIVIDAD TIEMPO TIEMPO
(DIAS) (MESES)

Determinacion del problema de investigacion
Preparacion del Tema de Investigacion 10

Formulacién de los objetivos (generales y 5

especificos).

Elaboracion de los borradores de los Capitulo 1
[, 1l, 1, 1V, segun la modalidad del curso de

elaboracion de proyecto de Tesis

Ubicacion del problema de investigacion en el 3

contexto de su problematica.

Presentacion del proyecto de investigacion 3
Recoleccion de la informacion 10
Analisis de la informacioén 3

Estudio de Elementos de suma importancia 1
desarrollar este tema:

Configuracion de Conceptos
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Redes Inalambricas 20
Concepto y configuracion de servidor 1
Configuracion de Camaras IP 1
Configuracion movil 10
Configuracion via web 10

Elaboracion y Revision del borrador Tesis 20
Final
Revision Capitulo | 1

Revisién Capitulo Il 1
Revision Capitulo Il 1
Revision Capitulo IV 1
Revision Capitulo V 1
Revision Capitulo VI 1
Elaboracion de conclusiones. 20

Elaboracion de recomendaciones 20

Presentacion del trabajo Investigacion 1

Fuente: Jorge Viscaino
Elaboracioén: Jorge Viscaino

En esta tabla de actividades se establece el tiepmximado para el estudio de las
diferentes ramas que seran necesarias para desartal implementacion de

almacenamiento tanto de imagenes y videos paraaayelddescongestionamiento
vehicular, asi como también el tiempo que se necqsira resolverlo. En este
cronograma, se establecio un tiempo prudencial lpardiferentes actividades, que se
van a realizar, considerando el tiempo aproximagldrabajo y elaboracion entre 12 a

17 meses
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PRESUPUESTO

A continuacion se define los distintos gastos geeemdran para la elaboracion y
cumplimiento con los objetivos citados del proyecto

Cuadro N° 15
Egresos
EGRESOS DOLARES

A. Humano
e Cursos y Ayudantias 1000.00

B. Consumo
e Computadora
* Internet
C. Materiales
Fotocopias
Servidor
Kit desarrollo Quadcopter
Placas de Hardware Quadcopter
Camara IP
Router 3g
Empastado, anillado de tesis de
grado
e CD’s
D. Transporte

3240.00

Fuente: Jorge Viscaino
Elaboracién: Jorge Viscaino

Cuadro N° 16

Ingresos
DESCRIPCION COSTO
S
Inversion Inicial 2230.00

Fuente: Jorge Viscaino
Elaboracién: Jorge Viscaino
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INGRESOS

Los recursos financieros para la realizacion delexto seran de inversién propios
conjuntamente con la ayuda del compafiero que tambikzard este dispositivo para

realizar su proyecto de tesis, cuya inversion ahisera de un aproximado de $2230.00
dolares americanos:

EGRESOS

A continuacion se detalla los egresos que se tardiréante la realizacion del proyecto
de investigacion.

Cuadro N° 17

Equipos
Realizacion de Computadora 12 meses 300/00
investigacion
Investigacion Web  Servicio de Internet 12 meses 65/00

Fuente: Jorge Viscaino
Elaboracion: Jorge Viscaino

Cuadro N° 18

Materiales

Investigaciones en Fotocopias 50.00
libros, revistas, etc.
Implementacion Servidor 500.00
Del almacenamiento
Demostracion Kit de desarrollo 860.00
Practica Quadcopter
Manipulacion de Placas Arduino 200.00
camara
Presentacion de la Empastado, 50.00
tesis anillado de tesis de

grado
Presentacion digital Cd's 5.00
de tesis

Fuente:Jorge Viscaino
Elaboracion: Jorge Viscaino
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Cuadro N° 19
Transporte
Necesidad Recurso/Nombre

Traslado Bus, taxi

100.0C

Fuente: Jorge Viscaino
Elaboracién: Jorge Viscaino
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CAPITULO V

CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES

CONCLUSIONES

Con Respecto a la Tesis se la implement6 pensantioreecesidad de los conductores
y transeuntes del canto La Troncal, de acuerdonalisis de los resultados del
instrumento aplicado en el proyecto de investigaaide fue el cuestionario vy el
posterior disefio, que resulta en la implementad®run mecanismo automatico que
haga reconocimiento aéreo tanto de imagenes calaosvy puedan ser almacenados a
un servidor de almacenamiento tanto via Ftp conmobaapara que los videos sean
publicados en la web y puedan ser vistos a traeésnddispositivo movil con el
objetivo que dichas imagenes puedan ayudar al dgestionamiento vehicular.

Se realiz6é una verificacion de la implementaciéon demde se puede indicar la
operatividad del servicio y en donde el benefioidéinal, es decir el conductor, le ayude
a llegar a su destino en un tiempo no tan prolomgad que al hacer uso de esta
aplicacion accedera a la informacion en vivo stdbgtuacion de cierta avenida.

La utilizacién de software libre permite un ahadeocostos en el tema de licencia como
es el sistema operativo Centos 6.3 y el programatel Ispy que disminuira los costos
de implementacion.

Este proyecto podra ser de mucha utilidad paraquieal area en un futuro donde se
podria mejorar la caracteristica del Servidor eeimentar mas equipos tecnoldgicos de
reconocimiento aéreo, que permitira dentro delogos estratégicos establecidos una

mayor cobertura en esos campos.
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La utilidad en varios dispositivos méviles serianaiécha utilidad ya que al contar con
un teléfono inteligente que soporte la aplicacidtes mencionada, los conductores
podran desde el lugar donde se encuentre sab#otenacion de cierta avenida, incluso
si se piensa en un futuro hacer una péagina infovendbonde puedan interactuar todos
los conductores publicando las situaciones en llasca avenidas vistas desde este
dispositivo aéreo.

Con respecto a la utilidad via web también es dehamumportancia para aquellas
personas que no tienen la facilidad de tener algiéfono inteligente, puedan acceder
desde cualquier computador de escritorio y veitlason de la avenida, incluso tener
unas imagenes que podrian ayudar a resolver atgbfema de transito vehicular.

La utilizacién de una camara IP inaldmbrica es @@ gitilidad para este proyecto ya
gue ayuda a ver lo que ocurre en vivo por las aasninas transitadas del cantén con la
cual si se aplican mas de estos reconocimientodgpotacer uso del intercambio de
informacion de una camara IP a otra camara queigodiar un uso Global a este
aplicacion.

Como ya lo mencionamos una vez ayudando a la phddavias es decir un flujo
vehicular equilibrado en distintas avenidas paggall al mismo punto de destino se
podrd ayudar en parte al problema de contaminaegmcular y ayudar al medio
ambiente, puesto que en el momento que hay uncastéento vehicular el desperdicio
de combustible se presenta generando la contameaai el aire y las emisiones de
diéxido de carbono (que puede contribuir al calmmato global), debido al aumento
de ralentizacion, aceleracién y frenado. Tambiés cbnductores y transeldntes podran
tener una mejor manera de vivir ya que ayudanditestongestionamiento vehicular
podran llegar a tiempo a su destino, evitando maudi trdnsito, multas en el trabajo

entre otras.
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El reconocimiento aéreo se ha hecho valioso enogsacho para el levantamiento de
mapas, la agricultura, los estudios del medio antéielas operaciones militares y en
este proyecto para alertar sobre el trafico vehicallos conductores y transeulntes del
Canton La Troncal mediante el uso de imagenessgosgidéreos, incluso los cientificos
pueden analizar los efectos de la erosion del swddservar el crecimiento de los

bosques, gestionar cosechas o ayudar a la plamdicdel crecimiento de las ciudades.

RECOMENDACIONES

* La maxima autoridad de todas estas institucionbsrdéomar en cuenta que la
implementacion de estos dispositivos representargran beneficio para el
trafico vehicular y mas que todo representan uram gryuda para proponer
nuevas mejoras de implementacion a este proto&pwalecto presentado.

e Se debe capacitar e incentivar a los conductorestaa informados sobre como
esta tecnologia mejora el trafico vehicular al sdbeinformacion de cierta

avenida.

» Con nuestro dispositivo el alcance de la Sefiaimbtica de ondas para una
mayor cobertura se lo podria implementar con var#enas o Nano Station,
colocados en ciertos puntos para abarcar toda fa zie cobertura de las

avenidas mas transitadas en El Canton.

 Implementar un Sistema de Coordenadas polares gagael Dispositivo
automaticamente se pueda dirigir a la direcciorcadh por parte del conductor

para verificar todas las avenidas transitadas detdd La Troncal.
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Con el tema de su almacenamiento se lo podria imguigar con un Servidor
mAas robusto y con otros servicios de mayor utilidad

Implementar una camara con mayor resolucién papduar imagenes mas
nitidas y de mejor recepcion inalambrica (Camar@Mizya que por cuestiones
de aire o movimientos bruscos se tiende a des@rmaatamara cisco.
Capacitar al usuario administrador y limitado pelrenanejo del programa Open
source ISPY y poder ensefarles todas las funciones.

Capacitar al usuario administrador sobre el mandg servidor de
almacenamiento en el evento que si quiera agrégam atro usuario o cambiar
los permisos o deshabilitar algan servicio lo puegiger sin ningun problema ya

que nuestro servidor esta en nivel de consola mée mgrafico.
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ANEXOS

Informacion Adicional

Samba

La configuracion del servicio Samba que habilitamos en el proyecto como parte
principal se lo configuro a un nivel Inittab de texto, los firewall en nuestro caso
fueron deshabilitados ya que no lo usaremos por cuestiones de tréafico.

Centos

El usuario que tiene todos los permisos es el root con su propia contrasefia se
habilitaron otros usuarios limitados para evitar eliminacion de archivos en el
backup de imagenes, videos. Ip del servidor 192.168.1.105

Red Lan

Nuestra red Lan esta definida por un router marca TP-LINK modelo tl-wr1043nd
con IP 192.168.1.1 y cuya subred empieza de la 192.168.1.100-254 mascara
255.255.255.0

Cémara IP

La IP de nuestra camara montada en el sistema aéreo es la 192.168.1.102,
para poder configurarla via inalambrica con su usuario administrador para
poder configurarla.

Programa ISPY

Para poder verla en la web es necesario que en la laptop cliente se le configure
una IP publica en una tarjeta y en la otra la privada para poder verse, y poder
acceder desde cualquier lugar del mundo, también se le debe configurar el
ISPY server para que desde esa direccidén se conecte la camara a la web

Dispositivo Movil

Para poder visualizar en un movil la camara que esta en vuelo en ese momento
se tiene que abrir el programa Ispy cliente y accede a la web de ispy connect
para poder ver la camara y que dicho cliente en la red LAN tenga comunicacion
al internet.
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Méaquina Servidor que hara el almacenamiento de lodistintos funcionamientos de la

camara montada a nuestro sistema Aéreo Quadcopter

Parte Frontal del Servidor
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Servidor llevado a la universidad para hacer plan dmostrativo al tutor encomendado
Ing. Darwin Patifio
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Servidor ejecutando su Sistema Operativo Centos 6.3

Servidor Ejecutando modo texto para evitar sobrecaga de Procesos Innecesaria por
parte del Servidor, Para ejecutar en modo grafico e ejecuta dependiendo de la
Distribucion es el comando startx

Spne Masiey 4] e
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Imagen que Indica el archivo que se edita cual rutas /etc/inittab en cual su nivel de
ejecucion es el 3

W s e TP SETIR

e A e T
Brimin iy iy s i o

T e e R
il

- -

Configuracion de la Particiones LVM de nuestro Sermdor la cual se llama
reconocimiento

- e LAY e 5
ALl v WY inpaet insrye “i:::'«‘:;u:n’:‘
bagshi vyl command et found
|w;niulmmnm: imiantoneren W wysean

Neading all physieal voluy Thi

iead ysin s, This may take a while,
Ir»nmtl::;: Volume group "o 1Group" uging m%ﬂdn‘w 'l:ufm: ll'z'm&

Uolume froup "mronert + 19 ITEE1amt oo apeae pasanctutonto Wldrou

g urficient free space (563! 8)1 i
“zg%‘?ﬂgmmutmlantuﬁnmn "1 lvsean : S i

'/dawlhmmup/tmp’ 2,08 GIB] inherit
ACTIVE :/dnwmlﬂmupmax" [13,67 GiB) inhepit
ACTIVE ./dawUnlﬂmun/wr' [3,95 GiB] inherit
ACTIVE #dev/UolGroup/ropt’ [3,95 GiB] inherit
ACTIVE ‘/danummupmwap’ (7,86 GiB) inherit
[mntﬂﬂauonoclmluntnﬁamo "8 lvereate -L188BAM --name reconoeimiento UolGroup
Logical volume "reconocimientn" created
[root@Reconocimientonereo 14
[root@Reconocimientoneren ™1 lvscan
ACTIVE * #dev/UnlGroupstmp’ 12,80 GiB) inherit
ACTIVE ' vdev/UolGroupsuse’ 113,67 GiB) inherit
ACTIVE * vdev/VolGroupsvar’ [3,95 GiB] inherit

ACTIVE ’ #dev/UolGroup/root’ [3,95 GiB] inherit
ACTIVE '/dewlblGroup/suup’ [7.86 GiB) inherit

ACTIVE ’ vdev/VolGroup/reconocimiento’ [9,77 GiB] inherit
[root@Reconocimientofereo ~18
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Aplicando comando para montar la particibn al sistena Operativo y cuando
reinicie la maquina no se elimine

Synciviaster /4UnN

)
# setc/fstab

# Created by anaconda on
"

Sat Jun 15 13:59:84 2013
# Accessible filesystems, by reference,
# See man pages fstab(5), findfs(8),
i

sdev/mapper/UolGroup-root ext4 defaults
UUID=c627f 415-f 33a-4ebe-8aB9-fBcded1158ae /boot S
sdev/mapper/Vol6roup-tmp /tmp ext: defaultz
sdev/mapper/UolGroup-usr /usr ext au
sdev/mapper/VolGroup-var /var

ext4 defaults
/dev/mapper/VolGroup-reconocimiento /reconocimiento ext4 defaults

sdev/mapper/UolGroup-swap suwap <o/

are maintained under ’/dev/disk’
mount (8) and/or blkid(8) for more info

ext4

dev/shm tupfs
tupfs ; gte :;1:3
sysfs

o s

R

PR R ORORORORORER

Configuracion de los Servicios

main Samba configuratic I rou should read the

) manual page in order to unde and the options listed
mba has a huge number of conf igurable options (perhaps too
# many?) most of which are not shown in this examp le

L

# For a step to stej
# read the Samba

P guide on installing, configuring and using samba,
# http
®

-HOWTO-Collection. This may be obtained from:
/7w samba . org/samba/docs,/Samba ~HOWTO-Collection. pdf

# Many working examples of smb .con
# Samba-Guide which i

f files can be found in the
% http://uaas.samba
"

S generated daily and can be downloaded fro
-org/samba/docs/Samba-Guide pdf

# Any line which starts with a ; (semi
# is a comment and is ignored.
# for commentry and a ;
# may wish to enable

~colon) or a # (hash)
In this example we will use a #
for parts of the config file that you
L

# NOTE: Whenever You modify this file

you should run the command “testparm”
# to check that you have not made any basic syntactic errors.
%
#

# SELINUX NOTES:
®

# If you want to use the useradd/groupadd family of binaries please run:
# setsebool -P samba_domain_controller on

you want to share home directories via samba please run:
setsebool -P samba_enable_home_dirs on

inux labels.

Use Is -14Z /path to see uhich context a divec ry has
Set labels onl

Yy on directories you createdt
To set a label use the following: choon

]

®

]

]

L]

k]

® on system direc:
]

-

]

]

£

£

£ 3

-

£

-t samba_share_t ,path
I to share a system crea

following (read-onl;

# se
* or

# setsebool -P samba_export_all_rw on
E

ted directo; Can use one of the
y/read-write): Tt )
tsebool -P samba_export_all_ro on

8 Make sure you COPY them and not MOVE' them so that the right SELj

" nux context
3 'S applied, to check all is ok use restopecs, R v var/lib/sambasscripte
"

L]

w Global Settings

. ~= Metwork Related Options
4 “orkgroup = NT-Domain-Name or Workgroup-Name, eg: MIDEARTH
# server

s String is the equivalent of the
Pormer o et ; NT Description fielq
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Configuracion Samba

SyncMaster 740n

% user_attr). Thess

options will let the admin s:
% in an EA and make
L]

tore the DOS attributes
samba not mess with the permission bits.
# Note: these options cam also be set just per share, setting them in global
% mkes them the default for all shares

ﬁhlﬁ-“-“!h_."lhh-
the defamit h.-&-’a_‘l—h
(Profiles]

workgroup = NT-Doma in-Name or Workgroup-Name, eq: MIDEARTH

server string is the equivalent of the NT Description field

g
K
L]
i
"
"
i

netbios name can be used to specify a server name not tied to the hostname
Interfaces lets you conf igure Samba to use multiple interfaces

# If you have multiple network interfaces then you can list the ones

# you want to listen on (never omit localhost)

"

# Hosts AllowHosts Deny lets you restrict who can comect, and you can

# specifiy it as a per share option as well

L

workgroup = AEREQD
server string = Samba Server Uersion zv

netbios name = MYSERVER

lo eth® 192.168.12.2,24 192.168.13.2,24
hosts allow = 127, 192.168.12. 192.168.13.

~ Logging Options --
® Log File let Yyou specify where to put logs and how to split them up
Ll

# Max Log Size let You specify the max size log files should reach

® logs split per machine
log file = Mr/luq/sdulng.z-

® max SBKB per log file, then rotate
max log size = 5

- Standalone: Server Options

ity can be set to user, share(deprecated) or server (deprecated)
kend to store user information in. New installations should
ither tdbsam or ldapsam. smbpasswd is available for backuards
tibility. requires no further conf iguration.
security = user
= tdbsam

= Dowain Members Options -
§ Security mist be set to dowain or ads
E

4 Use the realm option only with security = ads
3 Secifies the Active Directory rogln. the host is part op
L

lo stare user information in. Mew installations
§ Use either tdbsam or ldapsam swbpassud is available for
3 Co"Patibility. tdbsaw requires p further configuration,

Server option only with security = server £ ’
to locate Domain Controlleng ¥ T e
rgument 1ist may include

aTUFDC_Name: [(My_BDC_Name3 [ BDC_Name:
auto-locate the domaly zunn PU_Next_BDC_Name:
Sword server =

should
backuards

i

14
i

g
i
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Router 3g de alta conexion para la sefal Inalambrade Datos con modem de claro

Router Conectado en Parque Router Conectado en
Para pruebas Parque Para pruebas
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Conexion Via Ftp de la camara cisco al servidor

[ Indice de /publica/ x

€ = @[3 ftpy/192.168.1.105/publico/

w B =

Indice de /publico/
Nombre Tamaiio Fecha de modificacién
# [directorio principal]
0 140328112827 mp4 865618 28/03/14 13:26:00
B 140328113043 mp4 132kB 28/03/14 13:29:00
0 140328130020 mp4 302 kB 28/03/14 15:07:00
0 140328130937 mp4 210kB 28/03/14 15:07:00
D 140328131000.mp4 278 kB 28/03/14 15:08:00
[ 140328131035 mp4 195 kB 28/03/14 15:08:00
) 140328131040 mp4 2128kB 28/03/14 15:08:00
0 140328131045 mp4 230kB 28/03/14 15:08:00
1] 140328131049.mp4 84818 28/03/14 15:09:00
B 140328131053 mp4 197kB 28/03/14 15:09:00
O 140328131103 mp4 196 kB 28/03/14 15:09:00
1 formato st 208 28/03/14 09:54:00
‘ i faceaip i

# Mostrar todas las descargas.. X

bR QU Ll )

2]
08/04/2014

= = X [ ftp://192.168.1.105

Aplicaciones [} Como escuchar a Di.

Se requiere autenticacion

El servidor ftp://132,162.1.105:21 requiere un nombre de
usuario y una contrasefia.

Nernbre de usuarie:  daniel

Contrasefia: b

‘ rsen | B ‘

O Ecuador

+Td

Google

192.168.0,1
n

| i facesip -

TLWR1043HD Wireless-N Intemet Home
B ‘
==
| EREE Ry gmall.com
Sk
L= (9

o

indice de /

prezicom

-

¥ Mostrar todas las descargas... X
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Camara IP

Parte Frontal de la Camara

],
CISCO

Parte Trasera de la Camara

sl
<isco

Aeiesc N interet Morme Momaormg e

[ T T -

Py
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Acceso Web de camara

Address http://192.168.1.100 I

Cémara que hara las configuraciones detalladas emeroyecto sin su carapacho
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Camara ensamblada al Quapcopter

Imagen de camarad
montada con

Sus funciones
Configuradas
Conexion
Inalambrica
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Camara haciendo las tareas configuradas en la unikgdad

= wycB0n.avi - Reproductor multimedia VLC -

Medic  Reproduccion Audic Video Hemamientas Ver Ayuda

00:15

I wdmo] B[ =[]

= wycB0n.avi - Reproductor multimedia VLC -

Medic  Reproduccion Audie Video Hemamientas Ver Ayuda

00:08

10| wa[moms] Em] [i=]®[2¢]
[0

q

S0 O el

Lo

—
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Plan de Vuelo

M

edio  Reproduccien Audic  Video Herramientas Ver Ayuda

Pwﬂﬁ,

o

L TEn

00:17

W [eee o] m[0t] |i=

00:43
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Programa Ispy(Open Source) que trabaja conjuntamerg con la camara demostrando
la situacion en la avenida 25 de Agosto del cantda Troncal sin tréfico vehicular en
ese momento.

dochivy [ditw Ve Opoones  Spuds

*u-u ulmmhd *lq.l-m W Commnics \g:-n.g.-.g.ua-wu ..nq.m -hl;a'l\q.m

huchiey  [aw Ve Opom Byeds
*uuu o [—— @ mivan W G \gmkm ..nq.u i;,l;a-fq.m
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Direccion IP de almacenamiento al servidor configuada desde la camara con
programa ISPY

= .
| Archivo  Editar Ver
; | Opciones | Colores | Amacenamient | YouTube: | Tiempos de espera | Acceso IP | Hablar | Palanca de mando | Mensajeria | SMTP | Aler 4[|
Aadir nfiguracion
e é Diectono de amscenamento | 16 16g 1 1051almacenamientol 48
192,168, 105\almacenamientol $ 0

Directoria de Archivo “1152.168.1.105% | ‘j

Location to archive selected clips to - do not use a location in 3 media directory.

onartodo Elin

Configuracion para toma de Fotos Automaticamente

[[] Ahomo Local Habiltade ~ Cameta local abisto

Nombra de archiva Configuracion

{Dyyyy-MM-dd_HH-mm-ss_fiflipg

jor: utilizar ury form:
cam_ (0 hrmm-ss}jpa ". T:

fecha sting pars generr
smbién pusde usar (C] para

’ x il

Cémara | Deteccién de movimiento | Aletas | Grabacien | PTZ | FTP | Imagenss | YouTube | F ign | Storage | =~ '
|

1

|

1

!

Guardar
$Cudndo () Deteccién de movimiento () AMlertas
® Intervalo 1005 segundos
Retraso Minimo  |0.0 |3  segundes
Calidad w

Superpenertexto | www ispyconnect.com | CortadorMax (20 [3]

s;lg:g;aaﬁwlasdedﬂylé fvuda Siuiente | | Finalizar
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Configuracion para las Grabaciones de videos IP Aoiméaticamente

| Cémara | Deteccidn de movimierto | Aletas | Grabacién [PTZ | FTP | Imagenes | YouTube | F n | Storage |
0pd Modo de grabacion

a () Nohayregistro  (®) Grabar si se detectas Movimiento () Grabar si hay alerta

Confiquracién de grabacién

Retardo para calbracién

ssqundos  Grabacién pre-slers

Grabacién post-actividad & & segundos  Tiempo max, de grabacién

Calidad o

Peri | H264 MP4 {Native Resolution Variable Frameraic) v
Disparo de grbscién | Nene

Intevalo Activado

Intevalo de grabacién
Pelicula

Imagenes
Intervalo i segundos Intervalo

segundos.

Guarda un fotograma en un archive de pelicula cada n Guarda una imagen cada n segundos. Introduzea 0
segundos. Introduzea 0 para no grabar nada.

para no grabar nada
Minutos

imina

Salga para activar las glettas y la

Al Auda | Volver | | Sguente | | Finalzar |

mediante programa
Ispy

men
Cémara | Deteccién de movimiento | Aleias | Grabacién | PTZ | FTP | imagenes | YouTube | F i6n | Storage |
Ver Opdl| | [¥] FTP habiltado

Detalles FTP

Servidor

Config
|pu/4192.168.1.108 | Puerto B E

[] Modo pasivo [] Upload temp file and Renams

Nombre de usuario | daniel | Contresefia |

MNombre de archivo | mylivecamerafeed jpg | porsiemplo /imagsnes / misimégenes ipg

Conssjo: utlizar un fomato de fecha string para generar archivos triicos, por eiemplo: "/ Galeria /
cam_ {0: hivmm-ss} pg.". Tambien pueds usar () para afiadir un contador para aumentar
\’pm,a | Bl Script para presertar esta imanen en su péains web esta disporible aui

() Deteccidn de movimiento () Alettas

® Intervalo [100[2]  sequndos

Retraso Minima

Calidad 0

Superponer texto

wiw ispyconnect com | Contador Max (20

Salga para activar las sletasyls

LA Auda | Voiver | | Siguiente | | Finalizar |
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Alertas

Elimina

Cémara | Deteccidn de movimerto | Aletas | Grabacién [ PTZ | FTP | Imdgenes | YouTube | Programacion | Storage |

Ver Opd Hlertas Activado

Modo

Sin Movimienio

Del recusrto de objetos
Intervalos srre alertas
Acciones

iCudndo | AMeda v

[..| Pugns

Disparo extemo

Maximizar

Bip

Configuras

Salga para activar las dlertas y la

| Cémara | Deteccién de movimerta | Aletas | Grabacién | PTZ | FTP | imagenes | YouTube | F

"\|3w931

Mertas Activado

Moda | Movimiento v| [] Puans
® Continuo Cuando se detecta movimiento Disparo extemo
Intervalos ertre alertas W| segundos
Acciones
Maximizar
Bip

Enviar SMS Sélo Suscriptores
Enviar Mensgje Twiter Sélo Su

Afadir

Salga para activar s dlettas y Ia

G Auida | Volver | | Siuiente | | Finclzar |

Configuraci¢
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Alerta con Programa creado Java

_f_.l M TR T T, e R 1 i AT T RADLN

| Anptar: |7

Enviado al correo del Administrador del sistema cora imagen de la placa detectada
por parte de reconocimientoaereotesis@gmail.com

00000 CLARO ¥ o

2023

lunes, 18 de agosto

m Gmail hace 3 m
reconocimientoaereotesis@gmail.c
om
Placa Detectada - LA PLACA DE
CARRO FUE DETECTADA COM...

Deslizar para ver

Gmail hace 3 m

reconocimientoaereotesis@gmail.c
om

Placa Detectada * {mensaje sin
texto}
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PLugins Adicionales del Programa

Tag Tracker

ir ™ Comeoelectrbnico  Grabar ™ Abrir ¥

e —_

Archive Edter Ve Opc | (] Aenas Acivado
A ssie O wes [Tt <

® Cortrwo ) Cuando se detecta movimiesto

.| Puons

Disparo extemo

Cémara | Deteccién de movimienta  Aet33 | Grbacién | PTZ | FIP | Imdgenes | YouTube | Progamacién | Siomge

Tex |2 DE PELIGRO BN EL RIEGO
Type |@RcoDE v
Size [ x 20§

Generste.

Anpr(license plate recognition)

Tmprimir ¥ Correo electronico:  Grabar- ¥ Abrir *

RO B 55

Archivo  Editar Ver Opc | [ Hetas Adwado

Setings | inagraton | Hen | About

Courtres

This i a global
seting or s PC

Min Confidence
Min Samples
Scan bterval
Min Craracters
M Char Height

MNomnalise Plates

(V] Overtzy Resubs

Rustralia

lgum
Bolivia
Brazd

B=B0a0/x1Z22,5=5

e g
= 1

} Configuracién

Cmara | Deteceién de movinieio | Aetas  Grabaciin | PTZ | FTP_ | indgenes | YouTube | Programacién | Siorage

cionartodo  Eliminal
Salga pare activar las dedas y la
grabacikn.

Auda | Vover | Siguiente

| Frizar

) Configuracién
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Configuracion via Web

Pars tener acceso a sus cdmaras, micréfonos y contenido capturado desde
Intemiet o desde dispositivos méviles y para utilizar los servicios de alerta de
iSpy, se necesita una cuenta en iSpyConnect.

Mombre de usuario |Jorge David Viscain
—_—

Crear una cuenta nueva

Para ver el contenido grabado y en vivo tanto a nivel local como remoto,
necesita corfigurar servidor web de iSpy.

Su direccidn IP publica es No disponible
[] Habiltar IPvE

UPNF (IPvé)
Puerto LAN Puerto WAN (8080 |2
152.168.153.1
152.163.206.1

[[] Auto corfigurar con UPRP Ennttado DHCP

-.. 0 configure manualmente el router

Si va a conectar varias instancias de iSpy, debe seleccionar una combinacion
de puertos diferente para cada instancia.

Ayuda ‘ Cancelar ‘ | Solucién de problemas | | Finalizar |

Configurada a la Pagina Oficial del Programa Ispy on sus servidores

st ferifpy X

] wwBspconnectoom hatch_new asp

Qi estd sscrita en | inglés + | ;Cuieres traduciela? | Traducir | | No | | Traducir siemace el inglés

New Version Available

Pleasa downiaad

Local Access Only

Access iom the samg nebwdrk sy |5 ruming o enly, Subscnlis 10 mmove ads, enable emote access. mobile access. emal SMS. remole commands
and much maee! Raad tha S0 Serelis (o - available from just §5 a month!

Tmeline | Thumbnads = FleManager | Foof Flans | Commangs | Watch Al Optioms | Geeth | Sat Tk | €= |7

% T ol Man Age BT 2014 18:00; Wed Apr 09 DELE 1Ti00:35
®HE :
g g
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Configuracion Dispositivo via Movil con la cual losconductores pueden hacer uso

para saber la situacion en cierta avenida.

Login Login €2 New Account

Username
Jorge David Viscaino Caiche

Password

Remember

Off

Use LAN IP

«xXO

Login

0 Forgotten Your Password?

Programa Instalado en Iphone 4sy 5

seeee movistar T 16:15 < b -

_1 222 B R

Santa Biblia  Buscar ~ ® Myspace Google

o) ¢ 4 .
Tuenti #"Moxtra = mobli EyeEm
Mx Mpawgr'

. °
MxTube %

HP ePgint Gloup
/ P

Login

Q= ol

Teléfono Mail Musica Safari

WhatsApp  Teléfono Musica

Mail
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Pruebas de Campo en La Troncal
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QUADCOPTERTER EN PLAN DE VUELO Y GRABANDO EN AVENIDA

QUADCOPTER (YA IMPLEMENTADQO) CONECTADO CON EL
SERVIDOR LISTO PARA GRABAR
HACER LAS FUNCIONES A TRAVES DE LA CAMARA YA DESCRIA
PARA AYUDAR AL DESCONGESTIONAMIENTO VEHICULAR
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CAPITULO |

Introduccion

El siguiente manual tiene como objetivo orienfaadministrador para que pueda realizar
lasconfiguraciones e instalaciones que se utiliata pdejar levantado el dispositivo de
reconocimiento aéreo con el fin de ayudar al Degestionamiento Vehicular y de la misma
forma orientarlo para que pueda resolver cualquigblema que se presente con respecto al
dispositivo de aplicacion.

La implementacién del Servicio de almacenamientenseientra instalada bajo la
Plataforma de Linux, donde el Sistema Operative leg8sSCENTOS 6.3

Objetivos General

e Expresar paso a paso las instalaciones y configuraciones realizadas para el dispositivo de
reconocimiento aéreo con el fin de ayudar al descongestionamiento vehicular.

e Proporcionar cada uno de los recursos utilizados en la implementacion.



CAPITULO I

Ambiente Funcional

Para la implementacion del servidor que me peraitaacenar toda la informacion de
imagenes y videos con el fin de orientar al cormlygara la interpretacion de los mismos
Se necesito ciertas caracteristica tanto deHardyw@uodtware.

Hardware

e 3 GBdeRAM.
* Disco Duro 500 GB.
e Tarjeta de red interna

Software

e Centos 6.3 64 bit (Sistema Operativo Base).
e IspyMovil

e Ispy Web

* Ispy Server

e Programa desarrollado con tecnologia Java
* Smb

« FTP



CAPITULO IlI

Comandos que pueden utilizar para cambiar ciertasfiguraciones para que
administrador pueda configurar.

Comandos Funcionabilidad

vi /etc/innitab Cambia el modo de inicio
Servicenetworkrestart Reinicia la tarjeta de Red
vi /etc/smb.conf Configuracion de Samba
Lvextend Extiende la particion l6gica
init 6 Reinicia el servidor

Chmod Cambia los permisos




CAPITULO IV
MANUAL DE USUARIO

Instalacion del Sistema operativo Centos 6.3 paeargalice todas las configuraciones que
se detallaran paso a paso.

Se Instalara el servidor con conceptos LVM parahan buen uso del disco duro con este
concepto de volumenes ldgicos.

Configuramos el Bios del servidor para que Boot=ssld la unidad de DVD

2nd Boot

#+: Select Sgi

ti: select Item
Enter: Select

+/-: Change Opt.
F1: General Help
F6: Optimized Defau.
ESC/Rigth Click: Ex
F10: Save & Reset




Insertamos el cd de instalacion en la unidad de [R¥YIDdonde escogemos la opcidn
installorupgradeanexistingsystem tal como lo muesdrla imagen

Helcome to Cent0S 6,3t

Onstall or upgrade
an existj
Install system with basic uit'i'goszj::;r
Rescue installed systen
Boot from local drive

Hemory test

Press [Tab] to edit options

CentOS 6 %

Community ENTeprise Operating System

Nos pedira que verifiquemos el disco de instaladidmde le damos eBkip que no
verifique.




Nos sale la pantalla de bienvenido para la indtalate damosext

Elegimos el idioma que en este casoBEnglish y le damos next




Escogemos el idioma del Teclado que skatinAmerica

Escogemos el tipo de instalaciBasic Storage Devices

M_' |




Ejecutamos una nueva instalacion Freshinstallation

Fresh Installation
Choose this option 0 install-a frésh copy of Cemos o
ovenwritten depending on Your configiration

Tl yaur system.
cholces,

EXisting software and dats may e

Upgrade an Existing Installation
Ehoose this ontion If you wosid i o i yaur existing Centds ystam,  Trve'aition wilpraserve
1he existing data on yaur storage sevicorey

Which Centos installs




Elegimos la ubicaciéGuayaquil

Esta parte es muy importante ya que aqui coloctarmmtrasefia para el root es decir el
administrador del servidor




Nos pide que se la confirme asi sea muy pequefangitud

Aqui elegimos la configuracion propia para el @pio de LVM

10



Escogemos los espacios destinados para el LVM d®€g nos quedaria algo asi

Se reinicia el Sistema y no sale esta pantallanqaendica que ya se esta cargando el
sistema Operativo centos 6.3

SyncMaster 740

11



Una vez concluida con la instalacién nos cargacalargrafico

Abrimos un terminal para decirle al servidor quergmos el inicio con inittab 3 es decir en
modo texto vi/etc/inittab

3 e
4 iprouted/ ipsec.secrets
root@Reconocimientoiereo ~1# vi Jetc/init
it/ init.d/ inittah
Eroot@Reconacimientoheres ~ 14 vi fetefinittah [ ]

12



Modificamos el nimero que se encuentra id: 3:ifgidé y grabamos con wq

System initialization is started by /etc/init/rcS.conf

Individual runlevels are started by /etc/init/rc.cont
Ctri-alt-Delete is handled by fetc/init /control-alt-delete.cont
Terminal gettys are handled by /fetc/init/tty.conf and /etc/init
with configuration in /etc/sysco

/serial.conf,
nEiglinit.

For information on |

w to write upstar
upstart works, see

t event handlers, or how
13t (8) 7 and initctl (8).

if you do not have networking

Reiniciamos el servidor con init 6

A . bl s
| e

o L

issue.net
Sscrets
feto/init
initid/ | inittah
[rnut@Recunocimienlohemen ol i Jete/inittah
[rcot@Reconocxmlentwhereu “1%linit o)




Cargamos el Servidor del modo texto ya que conrestgermitird disminuir recursos del
mismo

ContllS reloase 6.3 (Final)
Bernel 2.6.32-Z79 olb. 60 - an AN

Acomor imtewtateren login

Una vez ingresado procedemos a crear la partiégind que el programa Ispy y los
protocolos de comunicacion necesitan con el sigeliemmando como lo muestra la imagen

SyncMaster 740n

[rootﬂﬂnconoclnlentoﬂereo "I lucreate -L16888AM --name reconocimiento UolGroup

14



Iniciamos la particion con el tipo de extension

yncMaster 740n

root@Reconocimientofieren ~ It mkfs -T ext4 -v sdev/UolGroup/reconocimiento

Formateamos la Particion

SyncMaster 740n

[root@Reconocimientofereo ~1# e2fsck -F +dev/UolGroup/reconocimiento

15



Creamos un directorio en el raiz / con el nombzenEimento

SyncMaster 740n

[root@Reconoc imientofereo ~18 mkdir reconocimento_

Montamos la particidn logica en el directorio queatnos

syncMaster 740n

[root@Reconocimientofereo ~1# mount -t ext4 -v ~dev/UolGroup/reconocimiento /reconocimentos_

16



Si reiniciamos el servidor la particion légica desmace por eso hay que iniciarlo en el
archivo fstab de configuracion.

SyncMaster 740n

[root@Reconoc imientofereo =18 vi setcsfstab

En este archivo afiadiremos la linea tal y cual@sia imagen

SyncMaster 740n

L
# retc/fstab
: Created by anaconda on Sat Jun 15 13:59:84 2813

9 # Accessible filesystems, by reference, are maintained under ’sdevsdisk’
: : See man pages fstab(5), findfs(8), mount(8) and or blkid(8) for more info

sdev/mapper/UolGroup-roat / extd defaults
UUID=c6Z?f415-f 33a-4ebe-BaBI-fBcded1158ae /boot extd
sdevwsmapper/UolGroup-tmp /tmp extd defaults

. /dewmapperUolGroup-usr susr extd defaults
sdev/mapper/UolGroup-var svar extd  defaults
sdevs/mapperAUolGroup-reconocimiento /reconocimiento ext4 defaults
sdev/mapper/UolGroup-swap suap swap defaults

sdev/shm

™ tupf's
u\t—;ns sdevwpts

devpts
/sys sysfs
sproc proc

17



3 [ [ suario
Como el administrador fue el que creo la carpetarrecimento cambiaremos su u
propietario y grupo correspondiente al usuario samb

Master 740n

#Reconocimientoferen ~1g chuwon fabian:fabian reconocimento/_

Instalacion del servicio samba verificamos el paque si esta instalado

SyncMaster 740n

[root@Reconoc imientonereo ~ 1y
[rootﬂlleconol:lmlentnﬂeren “1n
[rontiﬂecnmclnlentoﬂereo s
[root@Reconoc imientofereo ~1s
[rontinecomcinlentonereo s
[rootilleeom:lnlentoﬂem ~1%
[mtﬂl\eeomlnlnntoﬁeren “In
[mtﬂﬂecom:iulentuﬁem s
[root@Reconocimientofereo ! ]
[root@Reconoc imientofereo “In
[root@Reconoc imientofereo ~ 18
[root@Reconoc imientofereo et
[root@Reconocimientoferes ~ 18
[root@Reconocimientoferen ~ 18
samba-3.5.18-125.e16. 1686

[root@Reconoc imientoferso ~ 18

18



Si no esté instalado se lo descarga con YUM INSTSAMBA

updates. i386/repodata repond sl

solve host “mirror,globo. con’

ng Dependenc

Running transaction check

> Package samba.i686 8:3.5.
3

18-125.e16 will be updated
3-168.¢16 5 will be an update
samba-winbind-clients = 3.6.9-159
¢ samba-comwon = 3.6,9-168,
¢ libtevent.so.8(TEVENT @,
i 1ibtdh.50.1(TDB_1.2.5) fur package: samba-
Libtdb.50.1(TDB1.2.2) for package: samba-
btdb.so.1(TDB_1.2.1) for package® samba-
Libtalloc.s0.2(TALLOC 2.8.2) far package: samba_
check
Package libtalloc.i686 B8:2.8.1-1.1.e16 will be updated
> Package libtalloc.i686 8:2.8.7-2.cl6 will be an update
1.2.1-3.el6 will be updated
18-1.e16 will be an update
.8-8.c16 will be updated
.9.18-3.el6 will be an update

-e16.5 for package:
165 for package
9.9) for package: sa

2 = 3.5.18-125.¢16 for package: samba-client-3.5.18-125.el6. 1686
~Comson . 1686 8:3.6.3-168.e16.5 will be l:‘rth -
= ind-clients. i686 8:3.5.18-125 .c16 wi upda
>>ru~ﬁ:-.1“-“ :1-uj‘lﬂ-cll 18-125.c16 for package: libssbclient-3.5.18-125.cl6. 686
1 be te
e ..d..g .:F.«ulllhltl].ﬁ.%!ﬂl.e!i_i.i_

5.18-125 el6 will be updated
.6.9-168.216_S will be an update
.5.18-125.e16 will be updated
.6.9-168. 165 will be an
3.6.9-168.¢16.5 will be installed

BRRRRRR § §
HULEY

Configuramos el archivo smb.conf

SyncMaster 740n

[root@Reconocimientofereo ~ 18 vi setess
samba/

securitys sgml/ smartd ,conf sudoers .d/ system-rele}
samba4/ selinuxe shadow smrshy/ sudo-ldap.conf
saslz/ services shadow- sos .conf sysconf ig/
scls sestatus.conf shells sound/ sysctl.conf
iptool .d/ skels squid/ system-release
1% vi setc/sambas

mientofereo ~1# vi setc/sambassmb.conf -




Colocamos la configuracion que se indica en la enag

I server string is = equi y T
: g 1s the equivalent of the NT Description field

# netbios name ¢ '
: can be used to specify a server name not tied to the hostname

# Interfaces lets you conf
gure Samba to use multiple interf
: If you have multiple network interfaces then you can list :ch:suncs
Yyou want to listen on (never omit localhost)

L]
# Hosts AllowHosts Deny lets you restrict who can connect, and you can

: specifiy it as a per share option as well

workgroup = AERED
server string = Samba Server Version xv

netbios name = MYSERVER

interfaces = lo eth® 192.168.12.2/24 192.168.13.2/24
hosts allow = 127. 192.168.12. 192.168.13.

Logging Options
]
# Log File let you specify where to put logs and how to split them up.
i
% Max Log Size let you specify the max size log files should reach

% logs split per machine

log file = ~var/ log/sambaslog .7m

# max SOKB per log file, then rotate
max log size = 58

Standalone Server Options —---——----—------—-=-=

# Scurity can be set to user, share(deprecated) or server(deprecated)

H user ‘orma’ should
Backend store tion in. New installatioms

: altl:: tdbsam or l(:::u«ﬂ. e is nlilnllle‘!‘nr backwards

: mtllllity. tdbsam requires no further conf iguration.

security = user
Da s :tym = tdbsam

Aqui seleccionamos la carpeta l6gica, el usuanimitielo para que se conecte al protocolo

wmiid wsers sg:bm

Iprinters]

ey e
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Deshabilitamos el Firewall del Servidor

:Master 740n

t@Reconocimientofereo ~1#
htBReconocimientofereo ~1#

t@Reconocimientofiereo ~1#
\t@Reconoc imientofereo ~1# chkconf ig --level 35 iptables off

Deshabilitamos el selinux

SyncMaster 740n

This file controls the state of SELinux on the system.
SELINUX= can take one of these three values:

enforcing - SELinux security policy is enforced.
permissive - SELinux prints warnings instead of enforcing.
disabled - No SELinux policy is loaded.

SELINUX=disabled

# SELINUXTYPE= can take one of these two values:

] targeted - Targeted processes are ’

#* mls - Multi Level Security protection.

SEL INUXTYPE=targeted

-
-
-
-

21



Crear el usuario con el cual va iniciar sesion gamotocolo

SyncMaster 740n

[root@Reconocimientofereo ~1# adduser fabian

Le afiadimos el smbpasswd al usuario samba

SyncMaster 740n

[root@Reconocimientofiereo ~ 1 smbpasswd -a fabian_

22



Configuramos con el chkconfig para g samba inea en modo grafico como texto

A ' checkpolicy chfn
Reconocimientofereo ~1# chkconf ig smb --level 35 on
Reconocimientofiereo ~1#t

Reconocimientofiereo ™1t
Rleconoc imientofiereo ~1#t
Reconocimientofereo ™1t
Reconocimientofereo ~1#
Reconocimientofereo ~1#
i
Reconoc imientofiereo ~1#
Reconocimientofereo ~1# chkconfig smb --level 35 on
Reconocimientofereo ~1#

Se verifica que se este ejecutando

SyncMaster 740y

cono

NABAEAD

[BEEE|
0

T

chkcunfig
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Se verifica desde un cliente Windows comunicacitinreesamba y pc

Dominic: VISCAING-PC
1 Recordar mis eredenciales

& Error deinicio de sesion: nombrede usuario desconacida o
Contrasefia incorecta.

Aceptar | | Cancelar |

Configuracion del Router 3G con los datos de Caroador

3G USB Modem: E160

I your location or ISP is not listed, or the default Dial number 7 APN {s not the Iatest one,
please enabie Set the Dial Number and APN manually and fill in the right ones,

Location: Australia x

Mobile ISP Bigpnd v
i Setihe Dial Numberand APN manually

Dial Number: 004

APN: intemet.claro.com ac

Username: {optional}

Password: " {optional)

Disconnect| Connected

Conned on Demand

Conniect Automatically

Connect lianually
Uzigie Tine: 15

24



El Segmento de Red que se utilizar4 para el proyect

MAC Address:

90-F6-52.74-42-00
1P Address: 192 1681 1

Subnet Mask: 2652550550 v

El Status completo

R EEEEEESSS

MAC Address:  90-F6-52-74-42.90
WDS Status: Disable

36 USB Modem: E160
Signal Strength: f e
1P Address: 1061156187
Subnet Mask: 255255255255
Default Gateway: 1061158197
DNS Server 20035307 114 200251972
Online Time:  0-d3y(s) 000728

Disconnect

Received
922841
118t

25



Quadcopter con la camara del Proyecto

Conexién de la camara del Quadcopter hacia nuestrag. Iniciamos el Start Setup

LINKSYS by Cisco

Welcome to Cisco Setup Wizard

This setup wizard will guide you through a few easy steps to set up your

Set Up Device

Set Up Wireless

' Learn More

26



Damos siguiente aceptamos la licencia y nos haadasqueda de la camara Cisco

LINKSYS by Cisco

Scanning Your System
Please wait while the setup wizard runs a quick scan of your computer and
network. This may take a few minutes.

Set Up Device '

— 4 System scan completed
Set Up Wireless ‘2 Detecting existing Cameras...
Learn More [ — |

Una vez que la encuentra nos pide usuario y caitaade la misma

= = _RE _ _ B _ . ¥ __F _ ___ Ll _

s

P R e e Y

B i T . - I T e
o

. - i

B ik i T T S

B =
—— ol
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Nos pide conectarme con la red 3g del Proyecta aedede con la contrasefia del mismo
ya configurada.

(SN LR R R BN R T DN r}m

E T

i Ll s

Una vez hecho estos pasos se desconecta el cakele yise procede a encender otra vez la
camara con conexioén inalambrica.

28



Una vez que tengamos conexion entre el routegreidor y la camara del Quadcopter
procedemos a instalar el Programa Open source 8pa instalacion es sencilla.

1
L=

Mty [diw Yo Opoonm  Apeds

A isade O imomaind W Sghavarn, W Commic q}ru-q.n.;m.h.-m B = B Lonfaamncs

Afadir la Camara Cisco al programa Open Sourceetasistente

29



Escogemos la marca cisco y el Modelo wvc80n

Colocamos el usuario y contrasefia antes configurado

30



Colocamos la Ip de la Camara que es la 192.16& hdfa que la busque

Esperamos que obtenga una busqueda por URL

31



La Camara se Afliade al Programa

dorhary  [iw Ve Opoonm  Apwds
*H- O temmecind W phatern, W Comni

Directorio de Archivo

© | W192.168.1.105=Imacenamientol

192 168.1.105kalmacenamientol

% @
s

\\192.168.1.105\almacenamiento\.

=

Location to archive sslected olis to - do ot use a location in & medi drectory

Afiadi

P
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Configuracion para que apunte al Servidor por Rtpaso de alguna alerta

| Camara | Deteccitn de movimiento | Aletas | Grabacién | PTZ \_WE_\ Imégenss | YouTube | F
FTP habitado

i6n | Storage |

Detalles FTP

Servider p://192.168.1.105 | Pueto |

[ Modo pasive [ Upload temp fike and Rename:

Nombre de usuario  [edgar | Contrasefia [ |

Nombre de archive  [imagen por ejemplo / imagenes / misimégenes jpg

Consejo: utlizar un formato de fecha string para generar archives tinicos. por ejemplo: "/ Galeria /
cam_ {0: hhvimmess} jog.". También puede usar (C) para afiadirun contader para aumertar

[ pme.;‘ El Script pars presertar esta imagen en su pAqing web est disponible agui

() Deteccién de movimiento () Alertas

@ Intervalo
Retraso Minmo 0.0 [2]  Seconds

Calidad

Supemoner texto iwww ispyconnect com

Salga pars activar las alettas y la
grebacion.

Configuracion para que almacene imagenes dentuo édeervalo

| Camara I Deteccién de movimiento I AMlertas I Grabacién I PTZ I FTP | Imagenes | YouTube | P ion I Stomgal

| Ahomo Local Habiltade — Carpeta local abierto

Nombre de archive

Nombre de archive {0yyyy-MM-dd_HH-mm-ss_fff}jpa

utilizar un formato de

/ Galeria ,
or para aumentar

Guardar
iCuéndo () Deteccién de movimisnto () Mertas
@ Intervalo ZD.Dlil segundos
Retraso Minimo EI segundos
Calidad D

Superponertexto | www ispyconnect.com | Contador Max

Salga para activar las alerttas y la Pyuda | Valver ‘ | Siguiente ‘ | Finalizar ‘
grabacidn.




Configuracion para que grabe videos cuando setdateavimiento

Camara | Deteccién de movimiento | Aletas  Grabacidn | PTZ

Modo de grabacién

() No hay registro

Corfiguracién de grabacidn

FTP | Imagenes | YouTube | Programacion | Storage

(®){Grabar'si se detecia Movimierto | ) Grabarsi hay aletta

Retardo pare calbracion |15 5]  segundos  Grabacién pre-glerta 2 3| segundos
Grabacidn post-actividad |8 = segundos  Tiempo max. de grabacién 1900 = segundos
Calidad
Peril H264 MP4 (Native Resolution Variable Framerate) v
Disparo de grabacidn None w
Intevalo Activado
Intevalo de grabacidn
Pelicula Imagenes
Intervalo a 3 segundos Intervalo 10 % segundos

Guarda un fotograma en un archive de pelicula cada n
segundos. Introduzea 0 para no grabar nada.

Guarda una imagen cada n segundos. Introduzca 0
para ne grabar nada.

Guardar todos los 5 2 Minuos

Velocidad de cuadro |5 z

Salga para activar las sletas y la

= Avuda | Volver Siguiente Finalizar
grabacidn.

Configuracion a la WEB damos clic en configuracigeb pero antes de poder acceder a

esta opcion tenemos que crearnos una cuenta lgpyeymitira accederlo en una pagina
web propia

Configuracién del servidor Web

Para tener acceso a sus camaras, microfonos y contenido capturado desde
Intemet o desde dispositives méviles y para utilizar los servicios de alerta de
iSpy. se necesita una cuenta en iSpyConnect.

Nombre de usuario |Jorge David Viscain

Contrasefia sessnensee
Crear una cuenta nueva

Para ver el contenido grabado y en vivo tanto a nivel local como remota,
necestta configurar servidor web de iSpy.

Su direccian IP publica es 190.131 .46 208
[] Habilitar IPv&

UPNP {IPvd)

Puerto LAN |8080 3| Puerto WAN 8080 =

132.168.153.1
152.168.206.1
152.168.1.104

[ Auto corfigurar con UPRP Ennutado DHCP

-.. 0 configure manualmente el router

Si va a conectar vanas instancias de iSpy, debe seleccionar una combinacidn o
de puertos diferente para cada instancia. L]
tre
|

e

Ayuda | Cancelar Solucién de problemas I
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Instalacion de Aplicacién en Dispositivo Movil, aecede desde el celular a la pagina oficial
ispyconnect.com

eeee0 CLARO = 7:22 ¢ I 4
& ispyconnect.com ¢
Login Login 0 New Account
Username
(Jorge David Viscaino Caiche j
Password
(O......... j

Remember

/

off ju

Use LAN IP

Para instalar esta app en su
iPhone, pulse [2 y seleccione
Anadir a pantalla de inicio.

N

< > O

Se escoge la opcién afiadir a pantalla de inicio

AirDrop
@ Pulse para activar las conexiones Wi-Fi y
Bluetooth para compartir contenidos por
AirDrop.
. =
U n
Mensaje Correo Twitter Facebook
o
] |co
Favorito Afiadir a la Afadir a Copiar

lista de lectura pantalla inicio

Cancelar
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Aplicacion instalada en el celular

*8e00 CLARO =

iTUBE

iTube

HELO TC

WhatsApp Teléfono Misica

Instalacién y configuracion de Plugins afiadiéndmi@rograma creado en java para envio
de correo electronico cuando se detecta una ptecaocida en el programa

Descargamos el Plugin de la pagina Ispy, una vezadgado nos dirigimos a la ruta donde
se encuentra instalada la aplicacion Ispy

C:\Program Files\iSpy\iSpy (64 bit)\Plugins, cop@sty pegamos toda la carpeta

|
\ Archivo Inicio Compartir Vista
'@_\ - 1 < Archivos de programa » iSpy » iSpy (B4 bit) » Plugins v G Buscar en Plugins »
-
- . fa} Nombre Fecha de modifica...  Tipo Tamafio
¢ Favoritos
| % Descargas Face Carpeta de archivos
| Bl Escritoric LPR Carpeta de archivos
| Sitios recientes . TagTracker Carpeta de archivos
B i
4 Bibliotecas !

|=| Documentos

&= Imagenes

*& Grupo en el hogar

‘ 1% Equipo
i"‘, Disce local (C:)

| - RECOVERY (Dx)
Il AppleiPhone

| [ TP-Link 95B5 A:

‘ W Red

w

Jelermentos 1 elemento seleccionade
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Nos dirigimos a la opcién de alertas en el prograomo lo muestra la imagen, elegimos el
modo que es LPR con opcién continuo intervalo de 10

Damos clic en la casilla que se encuentra a lagudgn
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Configuramos la alerta con las placas que quereenamocer por medio del Dispositivo de
reconocimiento aéreo que ayudara al descongestienamvehicular

En esta opcidn elegimos cuando se detecta la dertaconocimiento de placas, que se
afiada aquella que permite ejecutar un programeaglcaral seleccionamos el que hemos
creado es decir el .jar de nuestra aplicacion

Biblioteca Documentos
dist
Nombre i

L lib
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Una vez reconocida la placa envia un mensaje deccat administrador del sistema
indicando este evento con la imagen de la placxtieta

7 ™ Recibidos (269) - cavisca x N1

€« C | & httpsy/mail.google.com/mail/u/0/#inbox ®z =
T :Quieres que Google Chrome guarde tu contrasefia? | Guardar contrasefia |Jamés para este sitio x

Google [ o | waid B OO+

Gmail ~ - c Mis - 1-50de 533 < | > -

EZE oo 2

+
| Recibidos 269)
Dabtacades reconocimientaaereot (12) Placa Detectada - LA PLACA DE CARRQO FUE DETECTADA COMUNICARSE CON EL ADMINISTRADOR DEL SISTEMA 0:53
Importante dawid viscaino (sin asunto) 18 de ago.
Enviados ; . )
FCMF, juan, yo. Xavier (5) DIA Y HORA DE SUSTENTACION - estimados campafieros alguien sabe si sustentaron el dia 16 de agosto, y de ser asi, alguic 18 dé ago
Borradores (4)
T Equipo de Gmail Tu direccién de Gmail, reconocimientoaereatesis@gmail com, se ha creado. - Te damos |a bienvenida @ Gmail Para iniciar sesi 18 de ago
Amiges Google (2} Cuenta de Google: se ha habilitado el acceso de aplicaciones menos seguras - David Caiche Hola, Dawid: Recientemente has ¢ = 18 de ago
= . - Google Cuenta de Google- intento de inicio de sesién bloqueada - David Caiche Hola, David- Recientemente hemos blogueads un intent @ 18 de age
2 2
vo (sin asunta) @ 18 de ago
agad.duran yo (sin asunta) = 18 de ago
alexanlove_397
e EiaRe YouVersion — The Bible A Tu, amigos y Biblia App 5 - Haz que una experiencia rica se enriquezca mas con amistades en la Biblia App. small image Com| 17 de ago
andrea suarez MI CLARO - Clarovideo primer mes SIN COSTOL :: - Si no desea recibir mas correns Click aqui 15 de ago
andreachristiansen
i FCMF. yo (2) FORMATOS PARA ADJUNTAR EN CARPETA NARAMJA Y TESIS - Mensaje reenviado De: FCMF CISC Titulacion <femfcisc: @ 15 de ago
gdavisita Informacion Postgrada. (2) PROGRAMACION PHP-JQUERY-MYSQL-ULTIMOS CUPOS - Estimado(a): Le damos un cordial saludo de parte de quienes int & 14 de ago
Informacian Past -
Walter Macan Christian Gonzalez Bienvenido a Curso de Firewall Endian - Bienvenido al Curso de Endian 13 de ago
- Sy SOl v rai g1 e e R OBt S =

937
19/08/2014

Programa Para enviar correos electrénicos
Se instala la aplicacion Netbeans 8.0 con susiddK también se descargo la libreria
JavaMail para permitir el envio de correos eledtam
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Creamos un nuevo proyecto como Reconocimientoaerero

| Bronee..
| Differentllisers and profects can share the same compilation :
fior

i CveéEMa|an?§s reconocmiento:

Una vez creado el proyecto afiadimos la librerid mai

| [(bomse. ]

] Use Dedicated Folder for Storing Libraries

Libraries Folder: [ 7 Y ][ eromse...
Different users and projects can share the same compilation
Ibraries (ee Helpfor cetais).




Cddigo Fuente

import com.sun.org.apache.xerces.internal.implixpagex.REUMil,
import java.util.*;

import javax.activation.DataHandler;

import javax.activation.FileDataSource;

import javax.mail.*;

import javax.mail.internet.*;

import javax.swing.JOptionPane;

/**

* @author Jorge Viscaino
*/

public class ReconocimientoAereo{

I**a
* @param args the command line arguments
*/
public static void main(String[] args) {
//Configuramos las progigds para la conexion del servidor Gmail
Properties propiedadesw Reoperties();
/I Nombre del host de correseatp.gmail.com

propiedades.setProperty("maishost”, "smtp.gmail.com");

/I TLS si esta disponible

propiedades.setProperty("mailpsstarttls.enable”, "true");
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/l Puerto de gmail para enveacdrreos

propiedades.setProperty("mailpsport”,"587");

/I Nombre del usuario
propiedades.setProperty("nraipsuser”,

reconocimientoaereotesis@gmail.com ");

/I Si requiere o0 no usuaricagpwnord para conectarse.
propiedades.setProperty("maiipsauth”, "true");

try{
Session session = Session.detkstance(propiedades);
session.setDebug(true);

MimeMessage mensaje = new Mirasddge(session);

/I Configuramos los camdesmensaje
Transport t = session.gatiBport("smtp");
t.connect("reconocimient@mesis”,"estatal2");
mensaje.setFrom(new
InternetAddress('reconocimientoaereotesis@gmailpom
mensaje.addRecipient(MesdRegcipientType.TO,
new InternetAddress("destinatario"));
mensaje.setSubject("Plaetettada”);
mensaje.setDataHandler(nbataHandler(new FileDataSource('ruta para
conectarse con el servidor de almacenamiento")));

t.sendMessage(mensaje,egsdAllRecipients());
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mensaje.setText("LA PLACA ED CARRO FUE DETECTADA
COMUNICARSE CON EL ADMINISTRADOR DEL SISTEMA");

t.sendMessage(mensaje,egsdAllRecipients());

/[Transport t = sessionlgahsport("smtp");

/lt.connect("usuariogmdpgssword");

t.close();

JOptionPane.showMessageD(aull, "PLACA FUE DETECTADA
COMUNICARSE CON EL ADMINISTRADOR");

System.out.printin("Se engl mensaje");

} catch (Exception e) {

e.printStackTrace();

System.out.printin("<Errt)>
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